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D-M- 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.

1. CZESC OGOLNA
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sg wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru rob6t polegajagcych na
Przebudowa drogi gminnej 001364 T Podlubiennik — Kolonia Inwalidzka

Inwestor : Gmina Kunow

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanowig cz¢s¢ Dokumentoéw Przetargowych nalezy je stosowa¢ w
zlecaniu i wykonaniu robdt opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

1.3.1 Wymagania ogo6lne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

D.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE- Kod CPV 45100000-8
D.01.01.01. Odtworzenie trasy w

terenie D.01.02.01. Usunigcie drzew i

krzakéw D.01.02.04. Rozbiorka

ogrodzen

D.02.00.00. ROBOTY ZIEMNE - Kod CPV 45100000-8
D.02.00.01. Roboty ziemne - wymagania ogo6lne

D.02.01.01. Wykonanie wykopoéw w gruntach I - IV Kat.

D.02.03.01. Wykonanie nasypow

D.04.00.00. PODBUDOWY - Kod CPV 45100000-8

D.04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza
D.04.04.04. Podbudowa z thucznia kamiennego

D.05.00.00. NAWIERZCHNIE- Kod CPV 45233000-9

D.05.03.05. Nawierzchnia z betonu asfaltowego

D.06.00.00. ROBOTY WYKONCZENIOWE- Kod CPV 45100000-8
D.06.01.01. Umocnienie skarp przez obsianie.

D.07.00.00 URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU - Kod CPV 45233280-5
D.07.02.01. Oznakowanie pionowe

D.08.00.00. ELEMENTY ULIC Kod CPV

45233000-0 D.08.01.01. Kraweznik betonowe Kod

CPV 45233100-0

1.4. Okreslenia podstawowe.

Najwazniejsze skroty

ST - specyfikacja techniczna

BHP - bezpieczenstwo i higiena pracy

Uzyte w ST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku



nastgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢
techniczno-uzytkowsa (droga) albo jego czg$¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéow oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem

1.4.4 Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiagcy urzgdowy dokument
przebiegu robot budowlanych, stuzagcy do notowania zdarzen 1 okolicznosci zachodzacych w
toku wykonywania robodt, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania
polecen i innej korespondenql technicznej pomigdzy Inzynierem prOJektu Wykonawcg 1
projektantem.

1.4.5 Inzynier projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.4.6 Jezdnia - czgs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8 Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielagcymi jezdnie.

1.4.9 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.4.10 Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowow.

1.4.11 Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.12Ksigzka obmiarow - akceptowany przez Inzyniera projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, sluzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow 1 ew. dodatkowych zatacznikoéw. Wpisy w
ksigzce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera projektu.

1.4.13 Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i1 prob zwigzanych
z oceng jakosci materiatow oraz robot.

1.4.14Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z
dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera
projektu.

1.4.15Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podioze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu
ruchu

1 czynnikow atmosferycznych

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwg Scieralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze rozlozenie naprgzen w nawierzchni i1 przekazywanie ich na
podbudowg.

C) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze sklada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej 1 podbudowy
pomocniczej.

d) Podbudowa zasadnicza - goma cze$¢ podbudowy spelniajgca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktadac¢ si¢ z jednej lub dwdch warstw.

e) Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek
podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsgczajaca lub odcinajaca.

f) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czgstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej



1.4.16 Niweleta - wysokoSciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyznie pionowego
przekrojuw
osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.18 Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.19 Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.20Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi 1 zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy
moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chronigcych ludzi i rodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.21 Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do
glebokosci przemarzania.

1.4.21 Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego
wykonania nawierzchni.

1.4.23Polecenie Inzyniera projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.24Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.25Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego
lub catkowita modernizacja / przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w
planie i przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.

1.4.27 Przeszkoda naturalna - element $Srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyklad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich
zwierzat itp.

1.4.28 Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag, kanal, cigg pieszy lub rowerowy itp.

1.4.29Przetargowa dokumentacja projektowa - czgs¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje¢, charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.30Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.31 Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegdlnych rodzajow ruchu oraz szerokos$¢ chodnikéw mierzona w $wietle porgczy
mostowych z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.32 Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.33 Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebna catosé
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa,
przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z



dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inzyniera projektu.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreSlonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperéow, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktoéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Projekt realizowany bedzie na warunkach technicznych.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu

az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w

tym: ogrodzenia, porecze, o§wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz  wszelkie inne
srodki

niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych. ' .
W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie
oznakuje

teren budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy
realizacji

robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem projektu.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczeciem
w sposOb uzgodniony =z Inzynierem projektu oraz przez umieszczenie, W
miejscach
1 iloSciach okreslonych przez Inzyniera projektu, tablic informacyjnych, ktérych
tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera / Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane
przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sie, ze
jest wlaczony w ceng kontraktows.

1.5.4.0chrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca b¢d21e a) podejmowac
wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla osob lub dobr publicznych 1 innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu,
zivibrlac_jj, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu

zialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
b) mozliwo$cig powstania pozaru.
1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.
Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny



sprzet

przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych,

magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy latwopalne beda skladowane w sposdb zgodny 2z odpowiednimi
przepisami

1 zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.

'Wigfkonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako

rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigckszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych
materialdéw na srodowisko.

1.5.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzagdzen w czasie trwania budowy.

Jezeli teren budowy przylega do terendow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca
bedzie realizowac roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodno$ci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalno$cia.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bg¢dzie odpowiadat za ochrong roboét i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot
przez Inzyniera projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywacé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposdb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

2. MATERIALY.

2.1. Zrédla uzyskania materialow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatow przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi projektu do
zatwierdzenia, szczegdétowe informacje dotyczace proponowanego zrddlta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki materiatow. Zatwierdzenie partii (czg¢sci) materiatdéw z danego



zrédta nie oznacza automatycznie, Ze wszelkie materialy z danego zrodla uzyskaja
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciggly speiniajg wymagania ST w czasie postgpu
robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopoéw i miejsc pozyskania
materiatdbw miejscowych bedg formowane w haldy 1 wykorzystane przy zasypce i
rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot odpowiednio
do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopdéw w obrgbie terenu budowy poza
tymi, ktore zostaly wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng
zgode Inzyniera projektu.

Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy i zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera projektu. Jesli Inzynier
projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialow do innych robot, niz te dla ktorych
zostaly zakupione, to koszt tych materialdow zostanic odpowiednio przewartoéciowany
(skorygowany) przez Inzyniera projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigCiem i
niezaplaceniem

2.4, Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu,
albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan Wymaganych
przez Inzyniera projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez zgody Inzyniera projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one
uzyte do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢ i
wlasciwosci 1 byly dostepne do kontroli przez Inzyniera projektu.

Miejsca czasowego skladowania materialdw beda zlokalizowane w obrgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem projektu lub poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce .

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzymera projektu.

Liczba 1 wydajnos$¢ sprzg¢tu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowo$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi projektu o swoim zamiarze



wyboru i uzyska jego akceptaC]q przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzyniera projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkow umowy, zostang przez projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktore
nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wilasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba $§rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera projektu, w terminie
przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisdw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych
parametrow technicznych. Srodkl transportu nie spelniajace tych warunkow mogg by¢
dopuszczone przez Inzyniera projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
gsgkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu

udowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy
oraz za jakos¢ zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$é¢ z
dokumentacjg projektowg, wymaganiami ST, projektem organizacji robot opracowanym
przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie 1
wyznaczenie wysokosci  wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami 1
rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez
Inzyniera projektu. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w
wytyczeniu i wyznaczaniu Robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inzynier , poprawione
przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie  wytyczenia  robot  lub  wyznaczenia  wysokoSci  przez
Inzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementéw robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier projektu uwzgle;dnl wyniki badan materialdw 1 robdt, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzyniera projektu, pod grozba zatrzymania robo6t. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robdt i jako$ci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materialow oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier projektu moze zazada¢ od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania
jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatlbw oraz robot z
czestotliwoscia zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okre$lone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres



kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty praw1di0w0 wykalibrowane
i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem 1 prowadzeniem badan materiatlow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek.

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania

probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inzynier projektu be¢dzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek. Na
zlecenie Inzyniera projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang
przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera prO]ektu

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera projektu.

6.5. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi projektu kopie raportdw z wynikami
badaf jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreSlonym w programie
zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi projektu na formularzach

wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera projektu.

Dla celow kontroli jako$ci 1 zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek 1 badania materiatéw u zrodla ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier , po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodno§¢ materiatow 1 Robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatow i1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, Ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych
lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylgcznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci
materiatlow 1 Robot z Dokumentacjg Projektowg 1 ST. W takim przypadku calkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan 1 pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawceg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier projektu moze dopusci¢ do uzy01a tylko te materiaty, ktore posiadaja:
certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi

okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepisow i
dokumentow technicznych, deklaracje
zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Normag
- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
IS\Iormy, jezeli nie sg objete certyfikacja okre§long w pkt. 1 i ktore spetniaja wymogi
T

W priypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda
partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreSlajgce w  sposob
jednoznaczny jej cechy.



Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan
beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

(1) Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym
Zamawiajgcego 1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcey terenu budowy do konca
okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczefistwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem
osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska s1uzb0weg0
Zapisy beda czytelne, dokonane trwatla technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone
kolejnym numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/
Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé¢ w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w

robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera projektu,

- daty zarzadzenia wstrzymania roboét, z podaniem powodu,

- zgloszenia 1 daty odbiorow robot zanikajagcych 1 ulegajacych zakryciu,

czgsciowych

1 ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegoélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji

prOJektoweJ,
dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jako$ci materialdéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przeblegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inzynierowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera prO]ektu do ustosunkowania
sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiarow.

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robdt. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciaglty w
jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnoSci materiatow,
orzeczenia o jakos$ci materiatldéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zalaczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera projektu.



(4) Pozostale dokumenty budowy.

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
C) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera projektu i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacjg projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonu]e Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera
projektu o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksiazki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich rob6t. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera projektu na
pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoScig wymagang do celu
miesigczne] platnosci na rzecz Wykonawcey lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawcg i InZyniera projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialéw.

Dtugosci 1 odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej.

Jesli ST3 wlasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m* jako dtugo$¢ pomnozona przez Sredni przekroj.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z Wymaganiami ST.

7.3.Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera projektu.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprz¢t wymagajg badan atestujagcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4.Wagi i zasady wazenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym
wymaganiom ST Bedzie utrzymywa¢ to wyposazenie zapewniajgc w sposob ciagly
zachowanie doktadno$ci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzone przed czg¢sciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robot, a takze w przypadku wystepowania dhuzszej przerwy w robotach.



Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci  beda uzupelnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca
szkice mogga by¢ dotagczone w formie oddzielnego zalacznika do ksigzki obmiaréw, ktorego
wzOr zostanie uzgodniony z Inzynierem projektu.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbiorow robot.

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom
odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1
jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidér robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier projektu.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i Jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera projektu. Odbiodr bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i p0w1ad0m1en1a o tym fakcie Inzyniera projektu.

Jakos¢ 1 1los¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier projektu na podstawie
dokumentoéw zawierajacych komplet wynikoéw badan laboratoryjnych i w oparciu 0
przelpro_wa(_izone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST 1 uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy.

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czegsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Inzynier projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robét.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robdét.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawcge wpisem do dziennika budowy 2z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera projektu.

Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inzyniera projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentoéw, o
ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inzyniera projektu 1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W  przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych Iub robot
uzupelnla]qcych w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w
poszczegbdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej



dokumentacja  projektowg i ST z uwzglednieniem tolerancji i nic ma w1e;kszeg0
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracefi,
oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowiazany przygotowac nastepujace
dokumenty:
dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksigzki obmiardéw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i1 oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST ,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST,
opinig technologlcznq sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan 1
pomiaréw zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST
geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu- 3egz.,
kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze]
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

N ogkwdhd B

8.5. Odbior pogwarancyjny.

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ustalenia ogdlne.

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w ST 1| w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowac:

- robocizn¢ bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,
- wartos$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszgcymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00.

Koszt dostosowania si¢ do wymagafh warunkéw umowy i wymagan ogélnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kKosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.
Koszt wybudowania objazdoéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierowi projektu i odpowiednimi instytucjami



projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu
robot,
(b)ustaW|en|e tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,
(c)optaty/dzierzawy terenu,
(d)przygotowanie terenu,
(e)konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, barier, oznakowan i drenazu,
Koszt utrzymania ob]azdow/prze]azdow 1 organizacji ruchu obejmuje:
(@)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i Swiatet,
(b)utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazddéw 1 organizacji ruchu obejmuje:
(a)usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. -Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6Zniejszymi

zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z
pozniejszymi zmianami).

D-01.01.01- ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH. 1. CZESC OGOLNA.

1.1.Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokosciowych przy budowie drogi gminnej.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1. ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wszystkimi czynno§ciami umozliwiajacymi i majagcymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowej oraz potozenia obiektow inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych.

W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych

wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoko$ciowego punktow glownych osi
trasy 1 punktow wysokosciowych,

b) uzupemhienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (repero6w roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Punkty giéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
1 koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.
1.4.



2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Ogodlne wymagania dotyczace materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materialow.

Do utrwalenia punktow gtownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem

stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw zalamania
trasy,

powinny mie¢ Srednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do
0,08 m

1 dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktoéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5

mm i dtugos$ci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie¢ dlugos$¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3.SPRZET.

3.1. Sprzet pomiarowy.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktoéw wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy
sprzet:

- niwelatory,

- tyczki,

- laty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzgt stosowany do odtworzenia trasy drogowej 1 jej punktow wysokosciowych
powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT.
Sprzet 1 materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

?rgce (]joorn)iarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK
od 1do7).

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajgcego dane
zawierajgce

lokalizacje 1 wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperdw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢

obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i

uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich bledach
wykrytych w

wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢
usuni¢te na koszt

Zamawiajacego.

Wyléonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z

rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Ze rzeczywiste rzedne terenu
istotnie

roznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomic o
tym

Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed
podjeciem



odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic
rzednych

terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera,

zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza,
ze

roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza Wykonawce.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot
naleza do

obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i
punktow
wysokosciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb

trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do

punktow pomocniczych,

potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy punktami

gléwnymi na

odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi

trasy

drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglos¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie plaskim

powinna

wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio

zmniejszona,

zaleznie od jego konfiguracji.

}dlepery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami rob6t zwigzanych z wykonaniem trasy
rogowej

1 o‘tt))i_Tkt(’)\F]v towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na

stabilnych,

istniejacych budowlach wzdhluz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze

nalezy

zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztaltownikow stalowych,

osadzonych

w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okres$la¢ z taka doktadnoscia, aby sredni btad niwelacji po

wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do

reperow

panstwowych.

Repery robocze powinny by¢é wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace

wyrazne

1 jednoznaczne okreslenie nazwy reperu 1 jego rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane
geodezyjne

przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo
innej

osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gldwnych i w punktach posrednich w
odlegtosci

zaleznej od charakterystyki terenu i1 uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie

moze by¢ wigksze niz 5 cm . Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z
doktadnoscig do

1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdw wymienionych w pkt. 2.2.
Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.



Wyznaczenie  przekrojow  poprzecznych  obejmuje = wyznaczenie  krawedzi
nasypow

1 wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacija
projektowa oraz

w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w
miejscach

zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do V\r/]yznaczania krawedzi nasypow 1 wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub
wiechy.

Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypoéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz
wykopow

glebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ migedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do
uksztaltowania

terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiadaé
odstepowi

kolejnych przekrojoéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztalcie

zgodnym z dokumentacja projektowa.-

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.4.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostka obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT.

Odbidr robot zwiqzanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie szkicow i
dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Cena jednostki obmiarowej.

Cena 1 km wykonania robo6t obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

- uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych

przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed
zniszczeniem i oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3.Geodezyjna obsluga inwestycji, Gléwny Urzad
Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

Nookw DRE

D-01.02.01- USUNIECIE DRZEW I KRZAKOW

1. CZESC OGOLNA

1.1.Przedmiot ST



Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z usunigciem drzew i krzakow zwigzanych
z remontem drogi gminnej we Bukowiu

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowia czg$¢ Dokumentow Przetargowych nalezy je
stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu robdt opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z usunigciem drzew 1 krzakow, wykonywanych w ramach robot
przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

~ Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt. 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt.
1.5.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3.SPRZET

Sprzet do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania robot zwigzanych z usunigciem drzew i1 krzakdéw nalezy stosowac:
- pity mechaniczne,
- specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa
drogowego,
- spycharki,
- koparki lub ciggniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrebem
drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt. 4.

4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karping oraz galezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. Pnie
przedstawwuqce warto$¢ jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny by¢
transportowane w sposob nie powodujacy ich uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty prowadzi¢ pod nadzorem osoby wyznaczonej przez Inwestora ktoéra wskaze
sposob transportu i miejsce sktadowania dluzyc tak aby material uzytkowy (np. budowlany,
meblarski itp.) nie utracit tej wlasciwosci w czasie robot.

Roboty zwigzane z usunigciem drzew i krzakéw obejmuja wycigcie 1 wykarczowanie
drzew i krzakdéw, wywiezienie pni, karpiny i galezi poza teren budowy na wskazane miejsce,
zasypanie dotow oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu.

Teren pod budowe drogi w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokopéw 1 w innych



lTriejlicaCh wskazanych w dokumentacji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z drzew i
zakoOw.

Wycinke drzew o wlasciwosciach materiatu uzytkowego nalezy wykonywaé w tzw.
sezonie rebnym, ustalonym przez Inzyniera.

W miejscach dokopoéw 1 tych wykopow z ktorych grunt jest przeznaczony do
wbudowania W nasypy, teren nalezy oczysci¢ z roslinnosci, wykarczowa¢ pnie i usungc
korzenie tak, aby zawarto$¢ czes$ci organicznych w gruntach przeznaczonych do wbudowania
W nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren nalezy oczyscic tak, aby czesci roslinno$ci nie znajdowaty
si¢ na glebokosci do 60 cm ponizej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypu, z wyjatkiem
przypadkow podanych w punkcie 5.3.

Roslinno$¢ istniejgca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona do usunigcia,
powinna by¢ przez Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roslinnos¢, ktora
ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce, to powinna by¢
ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez odpowiednie wladze.

5.3. Usuniecie drzew i krzakow

Pnie drzew 1 krzakow znajdujgce si¢ w pasie robot ziemnych, powinny by¢
wykarczowane, za wyjatkiem nastgpujacych przypadkow:

a) w obrebie wyokraglenia skarpy wykopu przecinajacego si¢ z terenem. W tym przypadku
pnie powinny by¢ $cigte rowno z powierzchnig skarpy albo ponizej jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doty po Wykarczowanych pniach nalezy wypetni¢ gruntem
przydatnym do budowy nasypow 1 zagescic¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D-
02.00.00 ,,Roboty ziemne”

Doty w obrebie przewidywanych wykopow, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed
gromadzeniem si¢ w nich wody.

5.4. Zniszczenie pozostalosci po usunietej roslinnosci

Sposob zniszczenia pozostalo$ci po usunietej roslinnosci powinien byé zgodny z
ustaleniami ST lub wskazaniami Inzyniera.

Jezeli dopuszczono spalanie roslinnosci usunigtej w czasie robot przygotowawczych
Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby odbyto si¢ ono z zachowaniem wszystkich wymogow
bezpieczenstwa i odpowiednich przepisow.

Zaleca si¢ stosowanie technologii, umozliwiajagcych intensywne spalanie, z
pov&lzste_lwaniem matej iloSci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach albo
spalanie
w dotach z wymuszonym doptywem powietrza. Po zakonczeniu spalania ogien powinien by¢
catkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlagcych si¢ czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy zmusily Wykonawce do odstapienia
od spalania lub jego przerwania, a nagromadzony materiat do spalenia stanowi przeszkode w
prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien usunagé¢ go w migjsce tymczasowego
sktadowania lub w inne miejsce zaakceptowane przez Inzyniera, w ktorym be¢dzie mozliwe
dalsze spalanie.

Pozostatosci po spaleniu powinny by¢ usunigte przez Wykonawce z terenu budowy.
Jesli pozostatoSci po spaleniu, za zgodg Inzyniera, sa zakopywane na terenie budowy, to
powinny by¢ one uktadane w warstwach. Kazda warstwa powinna by¢ przykryta warstwg
gruntu. Ostatnia warstwa powinna byc przykryta warstwg gruntu o grubosci co najmniej 30
cm i powinna by¢ odpowiednio wyrownana i zageszczona. Pozostatosci po spaleniu nie moga
by¢ zakopywane pod rowami odwadniajacymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktorych
odbywa si¢ przeptyw wod powierzchniowych.

6 KONTROLA JAKOSCIROBOT

Kontrola robdt przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jakoSci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia
roslinnosci, wykarczowania korzeni i1 zasypania dotéw. Zageszczenie gruntu wypelniajgcego
doty powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.00.00 ,,Roboty
ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT



7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt.
7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robdt zwigzanych z usunieciem drzew i krzakow jest:
- dladrzew - sztuka,
- dla krzakow - hektar.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi robét zanikajgcych 1 ulegajgcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ptatnos¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedtug
pkt 7. Cena wykonania robdt obejmuje:
- wycu;c1e 1 wykarczowame drzew 1 krzakow,
- wywiezienie pni, karpiny i galezi poza teren budowy lub przerobienie gal¢zi na kore
drzewna, wzglednie spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu,
- zasypanie dotow,
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.

D-01.02.04- ROZBIORKA OGRODZEN.

1. CZESC OGOLNA
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacii technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wyllionania i odbioru robdt zwigzanych z rozbiorkg ogrodzen przy remoncie drogi gminnej w
Bukowiu

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z rozbiorka:
- ogrodzen

2. MATERIALY

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbiorka ogrodzen moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
tadowarki,
- samochody cigzarowe,
- miloty pneumatyczne,
- lopaty, szpadle i inny sprzgt do r¢cznego wykonywania robdt - w miejscach, gdzie
prawidtowe wykonanie rob6t sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
- pity mechaniczne,

4. TRANSPORT



4.2. Transport materialow z rozbiorki

Material z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.2. Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe ogrodzen, obejmuja usuniecie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, ST lub
wskazanych przez Inzyniera.

Jesli  dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej
rozbidrkowej, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji w ktorej
zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w
ST lub przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wiasnoScig
Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w ST lub wskazane przez
Inzyniera.

Elementy 1 materiaty, ktore zgodnie z ST staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢
usuniete z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstale po rozbidrce ogrodzen, znajdujgce si¢ w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢
tym((j:zasowo zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody
opadowej

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy
wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otacza]qcego terenu 1 zagesScic
zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”

6 KONTROLA JAKOSCIROBOT

Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.

Zageszezenie gruntu wypetniajagcego ewentualne doty po usunietych elementach
nawierzchni powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.00.00 ,,Roboty
ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorka
jest: dla ogrodzenia - mb (metr biezacy),

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania robot
obejmuje: a) dla rozbiorki
ogrodzen
- wyznaczenie elementow przeznaczonych do rozbiorki,
- odkopanie elementow,
- zerwanie 1 rozebranie elementow,
- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej
uzycia, z utozeniem na poboczu,
- zatadunek 1 wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
- wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY
ZWIAZANE
Normy

1.  PN-D-95017 3. PN-D-96002
2. PN-D-96000 4. PN-H-74219



PN-H-74220

PN-H-93401
PN-H-93402
BN-87/5028-

12
BN-77/8931-

Surowiec drzewny. Drewno tartaczne
iglaste.
Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia
Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia
Rury stalowe bez szwu walcowane na
g0raco
ogdlnego stosowania
Rury stalowe bez szwu ciagnione i
walcowane
na zimno ogoélnego przeznaczenia
Stal walcowana. Katowniki rownoramienne
Katowniki ~ nierdwnoramienne

stalowe
walcowane na goraco
Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z
trzpieniem
gtadkim, okraglym i kwadratowym
Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.



D-02.00.01 ROBOTY ZIEMNE.

1. CZESC OGOLNA .
WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru liniowych robot ziemnych przy remoncie drogi gminnej w Bukowiu

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu

i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1. ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.
Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do robot fundamentowych i zwigzanych z
wykonaniem

instalacji.

1.3. Zakres robét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych w
czasie budowy lub modernizacji drog i obejmuja zgodnie z dokumentacja techniczna:

a) wykonanie wykopoéw w gruntach nieskalistych (kat. I-V),

b) odwoz ziemi na odklad.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1.Budowla ziemna- budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych
odpadow przemystowych, spetniajagca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2.Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowow.

1.4.3.Wysokos¢ nasypu lub gl¢bokos¢ wykopu - réznica rzgdnej terenu i rzednej robot
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4.Nasyp niski - nasyp, ktorego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.4.5.Wykop plytki - wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.4.6.Wykop sredni - wykop, ktorego gltebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.7.0dkl}ad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w
czasie wykonywania wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypdéw oraz innych prac
zwigzanych z trasa drogowa.

1.4.8. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

Id:

gdzie:
Pq - gesto$é objetosciowa szkieletu zageszezonego gruntu, [Mg/m’]. Pgs - maksymalna
gestos$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481, stuzagca do oceny zageszczenia
gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 [Mg/m~].



1.4.9. Wskaznik réznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujgca zageszczalno$¢ gruntow
niespoistych, okre§lona wg wzoru:

dI‘M
Us=--
dw

gdzie:
dso - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu,
[mm] dyo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%
gruntu, [mm]

1.4.10. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia
gruntu,
okreslona wg wzoru:

0
E:
gdzie:
E1l - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obciazeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],
E, - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w powtdrnym obcigzeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.11. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét.

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt
1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY).

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopoéw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane
w maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypow moga
by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowiag nadmiar objgtosci robot
ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopéw, nie bedac nadmiarem objetosci
robot ziemnych, zostaly za zgodq Inzyniera Wywiezione przez Wykonawce poza teren Budowy
Z przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub wykoname prac objetych kontraktem,
Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia rownowaznej objgtosci gruntow przydatnych ze
zrodet whasnych, zaakceptowanych przez Inzymera

Grunty 1 materiaty nieprzydatne do budowy nasypow, okreslone w ST D02.03.01, pkt 2.4,
powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odktad. Zapewnienie terenéw na odktad
nalezy do obowiazkoéw Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier
moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktérych czasowa nieprzydatnos¢
wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.

3.SPRZET.

Wykonaweca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazac si¢
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu do:
* odspajania 1 wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mtoty
pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
e jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki,
rowniarki,
urzadzenia do hydromechanizacji itp.),
* transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi



itp.),
sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT.

Transport gruntow.

Wybor Srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego objgtosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegltosci
transportu. Wydajnos¢ srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do
wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa
roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone
odlegto$ci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT.

Dokladno$¢ wykonania wykopow.

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze
niz = 10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robdt ziemnych nie moze
przekracza¢ + 1 cmi -3 cm.

Szerokos¢ korpusu nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz = 10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie. Pochylenle skarp nie
powinno roznic si¢ od proj ektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem
kata. Maksymalna gl¢bokos¢ nierownosci na powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10
cm przy pomiarze fata 3-metrowa, albo powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczace
rownos$ci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni.

Odwodnienia pasa robot ziemnych.

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemow odwadniajacych, ujgtych
w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe,
wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnia odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza
obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewﬂgocemem 1 nawodnieniem.
Wykonawca ma 0b0w1a,zek takiego wykonywania wykopdw i1 nasypow, aby powierzchniom
gruntu nadawa¢ w catym okresie trwania robdt spadki, zapewniajace prawidtowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich
diugotrwaiq nieprzydatno$¢, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntow i zastgpienia
ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony
Zamawiajacego za te czynnosci, jak rbwniez za dowieziony grunt.

Odwodnienie wykopow.

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym
okresie

trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postgpowac w kierunku podnoszenia
sie

niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowac¢ odpowiedni spadek podtuzny 1 nada¢ przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajgce szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji
projektowej

nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 2% w
przypadku

gruntow niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci 1 sposobu odspajania
gruntow

oraz termindéw wykonywania innych robot na spetnienie wymagan dotyczacych prawidlowego
odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnych.

Wody opadowe 1 gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych .



Szerokos¢ korpusu ziemnego.
Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze r6znic si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz +
10 cm.

Szeroko$¢ dna rowéw. Szerokos¢ dna rowow nie moze roznic si¢ od
szerokosci projektowanej o wiecej niz £ 5 cm.

Rzedne korony korpusu ziemnego.
Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogg roznic¢ si¢ od rz¢dnych projektowanych o wigcej
niz -3 cm lub +1 cm.

Pochylenie skarp.
Pochylenie skarp nie moze r6zni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10%
warto$ci pochylenia wyrazonego tangensem kata.

Réwnos¢ korony korpusu. Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone
tata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 3 cm.

Spadek podluzny korony korpusu lub dna rowu.
Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar
niwelatorem rzednych wysokos$ciowych, nie moze dawac roznic, w stosunku do rzednych
projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.9. Zaggszczenie gruntu.

Wskaznik zageszczenia gruntu okre$lony zgodnie z BN-77/8931-12 [7) powinien by¢
zgodny z zatozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

6.4. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami.
Wszystkie materialy nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji,
zostang odrzucone. Jes$li materialy nie spetniajace wymagan zostang wbudowane lub
zastosowane, to
na polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.
Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 516

specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.
Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wad¢ za nie majaca zasadniczego

wpltywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres 1 wielko$¢ potracen za obnizong jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania og6lne"pkt. 8.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST 1
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania
ogolne" pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy

[1] PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
[2] PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntéw

[3] PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierne;j

[4] PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

[5] BN-64/8931-O1 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego



[6] BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia
nawierzchni

podatnych i podloza przez obcigzenie ptyta
[7] BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
8. Wykonanie i1 odbiér robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

D-02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNCIE
KAT. I -V. WSTEP.

1.1.Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru wykopoéw w gruntach 1-V kategorii przy remoncie drogi gminnej w
Bukowiu

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1. ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

1.3. Zakres robét objctych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych
obejmuja wykonanie wykopdéw w gruntach nieskalistych (kat. I-V) wraz z plantowaniem skarp
i dna wykopow zgodnie z dokumentacjg techniczna.

2. MATERIALY (GRUNTY).

Podstawg podziatu gruntow 1 innych materiatéw na kategorie pod wzgledem trudnosci ich
odspajania podano w ST D-02.00.01, tablica 1. W wymienionej tablicy okreslono przecigtne
wartosci gestosci objgtosciowe;j gruntow 1 materialow w stanie naturalnym oraz spulchnienie
po odspojeniu. Podziat gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypéw podano w
ST D-02.03.01, pkt 2, tablica .

3.SPRZET.
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT.,

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okres§lono w ST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT.

Zasady prowadzenia robot.

Ogolne zasady prowadzenia robdt podano w ST D-02.00.01 pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w caltym okresie
pliowadzenia robodt, a naprawa uszkodzen, wynikajgcych z nieprawidtowego uksztalttowania
skarp

wykopu, ich podcigcia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza
Wykonawce robot

ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o r6znym stopniu
przydatnos$ci do

budowy nasypow byty odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie.
Odstepstwo

od powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych,
wymaga zgody Inzyniera.



Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypdéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w
nasyp

lub przewiezione na odktad. O ile Inzynier dopusci czasowe sktadowanie odspojonych
gruntow, nalezy

je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy odspaja¢ go do giebokosci okoto 0,5 metra powyzej
projektowanych rzednych robdt ziemnych.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia.

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych roboét ziemnych powinno spetnia¢
wymagania, dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (IS), podanego w tablicy

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia w wykopach i miejscach zerowych
robot ziemnych

Strefa korpusu Minimalna wartos¢
Isdla:
ruch cigzki I
bardzo cigzki
Gorna warstwa o grubosci 20 cm. 1.00
Na glebokosci od 20 do 50 cm 1.00
od powierzchni robdt ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach 1 miejscach zerowych nie spelniajg wymaganego
wskaznika zageszczenia, to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogescic

do wartosci 15, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartos$ci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez
bezposrednie zageszczanie gruntdow rodzimych, to nalezy podjac srodki w celu ulepszenia
gruntu podtoza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia.
Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie sg okreslone w ST, proponuje Wykonawca 1
przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

5.3. Ruch budowlany.

Nie nalezy dopuszczaé¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu
(nadktadu)

powyzej rzgdnych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim
jedynie ruch

maszyn wykonujacych t¢ czynnos¢ budowlang. Moze odbywac sie jedynie sporadyczny ruch
pojazdow, ktore nie spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni rob6t ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych
powyzej

warunkow obcigza Wykonawce robdt ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT.

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i ST. W czasie
kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrocic¢ na:

a) odspajanie gruntow w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

c) odwodnienie wykopdéw w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,

d) doktadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okre$lonych w punkcie

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiarowa jest m*® (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.



8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robot .
Ogoblne zasady odbioru robot podano w SST-D-02.00.01. pkt. 8

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Cena wykonania 1 m3 wykopow w gruntach I-V kategorii
obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

wykonanie wykopu z transportem na odl. do 9 km , wraz z kosztem utylizacji,
plantowanie skarp wykopow

odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

profilowanie dna wykopu, skarp,

zageszczenie powierzchni wykopu ,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych , wymaganych w
specyfikacji

technicznej,

rekultywacje terenu.

10.PRZEPISY ZWIAZANE.
Spis przepisow zwigzanych podano w ST D-02.00.01 pkt
10.

D - 02.03.01- WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacii technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru nasypow przy remoncie drogi gminnej w Bukowiu

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1. ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

1.3. Zakres robét objctych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robo6t ziemnych
w czasie budowy lub modernizacji drog i obejmujg wykonanie nasypow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt. 1.4.
1.5.0golne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-02.00.01 pkt. 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Grunty 1 materiaty dopuszczone do budowy nasypow powinny spetniac¢
wymagania okreslone w PN-S-02205 :1998 [4].

3.SPRZET

Dobor sprzetu zageszczajacego
W tablicy 2 podano, dla réznych rodzajow gruntow, orientacyjne dane przy



doborze sprzgtu zageszczajacego. Sprzet do zageszczania powinien by¢ zatwierdzony

przez Inzyniera.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze sprzetu zaggszczajacego wg [13]

Rodzaje Rodzaje gruntu Uwagi
urzadzen niespoiste: spoiste: pyty gliny, ~[gruboziarnist 0 przyda
zaggszczajacych piaski, zwiry, it e i kamieniste -tnosci
grubo$¢ |liczba  |grubosé [liczba grubos¢  |liczba maszyn
warstwy |przej$¢  [warstwy |przejsé warstwy  |przejsé
[m] [m] [m]
Walce ‘ 0,1do0,2{4do8 (0,1 do|4do8 0,2d00,3 |4do8 1)
statyczne gladkie * 0,2
Walce - - 02 do|8do12 [0,2d00,3 |[8do12 [2)
statyczne okotkowane 0,3
Walce _ 0,2do05(6do8 (0,2 do|6do10 |- - 3)
statyczne ogumione * 0,4
Walce , 04do0,7{4do8 (0,2 do|3do4 0,3d00,6 [3do5 4)
wibracyjne gladkie ** 0,4
Walce 0,3do0,6(3do6 |02 do[6do10 [0,2d00,4 |6do10 |5)
wibracyjne 0,4
Zageszczarki 0,3do0,5(4do 8 - - 0,2do 0,5 |4do 8 6)
wihracvine **
Ubijaki 0,2do 0,4|2 do4 0,1 do|3do5 0,2do0,4 |3do4 6)
szvbkonderzaiace 0,3

*) Walce statyczne sg mato przydatne w gruntach kamienistych.
**) Wibracyjnie nalezy zageszczac¢ warstwy grubosci > 15 cm, ciensze warstwy nalezy

zageszczad
statycznie.

**%) Warto$ci orientacyjne, wtasciwe nalezy ustali¢ na odcinku doswiadczalnym.

Uwagi:
wygladzania

(przywatowania) gruntéw spoistych w miejscu pobrania i w nasypie.

1) Do zaggszczania goérnych warstw podioza. Zalecane do codziennego

2) Nie nadajg si¢ do gruntéw nawodnionych.

3) Mato przydatne w gruntach spoistych.

4) Do gruntow spoistych przydatne sg walce $rednie i ciezkie, do gruntow kamienistych

- walce bardzo ciezkie.

5) Zalecane do piaskéw pylastych i gliniastych, pospotek gliniastych i glin piaszczystych.
6) Zalecane do zasypek waskich przekopow

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-02.00.01 pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystapieniem do budowy nasypu nalezy w obrebie jego podstawy
zakonczy¢ roboty przygotowawcze, okreslone w ST D-01.00.00 ,,Roboty
przygotowawcze”.

Zageszczenie gruntu i nosnos¢ w podlozu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowaé wskaznik zageszczenia gruntéw
rodzimych, zalegajacych w strefie podloza nasypu, do glebokosci 0,5 m od
powierzchni terenu. Jezeli warto§¢ wskaznika zageszczenia jest mniejsza niz
okreslona w tablicy 3, Wykonawca powinien dogesci¢ podtoze tak, aby powyzsze
wymaganie zostato spe%mone

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 3 nie moga by¢ osiggniete
przez bezposrednie zageszczanie podtoza, to nalezy podjac¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
podioza, umozliwiajace uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia.



Tablica 3. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia dla podtoza nasypéw do glebokosci
0,5 m od powierzchni terenu

Nasypy Minimalna warto$¢ I dla:
0 wysokosci, -
m kategoria ruchu
KR1-KR2
do 2 0,95
ponad 2 0,95

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ no$no$¢ warstwy gruntu podloza nasypu na podstawie
pomiaru wtornego modutu odksztatcenia E, zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 3.

Zasady wykonania nasypow

Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu
podhuznego, ktore okreslono w dokumentacji projektowej, z uwzglednieniem ewentualnych
zmian wprowadzonych zawczasu przez Inzyniera.

Zageszczenie gruntu

Ogélne zasady zageszczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej rozlozeniu, powinna by¢
zaggszczona z zastosowaniem sprzetu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz
wystepujacych warunkow. Roztozone warstwy gruntu nalezy zaggszcza¢ od krawedzi nasypu
w kierunku jego osi.

Wilgotnos¢ gruntu

Wilgotno$¢ gruntu w czasie zageszczania powinna by¢ roéwna wilgotno$ci optymalnej,
z tolerancja:
a)  w gruntach niespoistych +2 %
Sprawdzenie  wilgotno$ci  gruntu nalezy przeprowadza¢ laboratoryjnie, z
czestotliwoscig okreslong w punktach 6.3.2 1 6.3.3.

Wymagania dotyczace zageszczania

W zaleznos$ci od uziarnienia stosowanych materiatow, zag@szczenle warstwy nalezy
okresla¢ za pomoca oznaczenia wskaznika zageszczenia lub porOwnania pierwotnego i
wtornego modutu odksztatcenia.

Kontrolg zageszczenia na podstawie porownania pierwotnego i wtornego modutu
odksztalcenia, okreslonych zgodnie z normg PN-S-02205:1998 [4], nalezy stosowa¢ tylko dla
gruntow grubomarmstych dla ktorych nie jest mozliwe okreslenie wskaznika zageszczenia I,
wedlug BN-77/8931-12 [9].

Wskaznik zageszczenia gruntow w nasypach, okreslony wedlug normy BN-77/8931-
12 [9], powinien na calej szerokos$ci korpusu spetnia¢ wymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia gruntu w nasypach

Strefa KeegorTa Tuch
nasypu

Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00




Nizej lezace warstwy nasypu do 0,97
glebokosci od powierzchni robot
ziemnych: - 0,2do 1,2 m

Warstwy nasypu na gltebokosci od 0,95
powierzchni robot ziemnych ponizej: - 1,2 m




Jako zastgpcze kryterium oceny wymaganego zageszczenia gruntow dla ktorych trudne jest
pomierzenie wskaznika zageszczenia, przyjmuje si¢ warto$¢ wskaznika odksztatcenia I
okreslonego zgodme z normg PN-S-02205:1998 [4]. Wskaznik odksztalcenia nie powinien
by¢ w1(;kszy niz:

a) dla zwirow, pospotek i piaskow:

- 2,2 przy wymaganej wartosci Is>1,0,

- 2,5 przy wymaganej wartosci I <1,0,

dla gruntow drobnoziarnistych o rownomiernym uziarnieniu (pylow, glin
pylastych, glin
zwieztych, itow - 2,0,
c)dla gruntow rdznoziarnistych (zwirdw gliniastych, pospotek gliniastych, pylow
piaszczystych,
piaskow gliniastych, glin piaszczystych, glin piaszczystych zwigztych) - 3,0,

Jezeli badania kontrolne wykaza, ze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajace, to
Wykonawca powmlen spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotno$ci optymalnej i
powtornie zagesci€. Jezeli powtorne zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego
wskaznika zageszczenia, Wykonawca powinien usung¢ warstwe i wbudowa¢ nowy materiat,
o ile Inzynier nie zezwoli na ponowienie proby prawidlowego zaggszczenia warstwy.

6. KONTROLA JAKOSCI
ROBOT
Rodzaje badan i pomiarow

Szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:
b) badania prawidlowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,
C) badania zageszczenia nasypu,

6.3.4. Sprawdzenie zageszcezenia nasypu oraz podloza nasypu

Sprawdzenie zageszczenia nasypu oraz podioza nasypu polega na skontrolowaniu
zgodnosci wartosci wskaznika zageszczenia Is Oznaczenie wskaznika zagegszczenia Ig
powinno by¢ przeprowadzone wedlug normy BN-77/8931-12 [9], oznaczenie modulow
odksztatcenia wedlug normy PN-S-02205:1998 [4].

Zageszczenie ka; 2Zdej warstwy nalezy kontrolowac nie rzadziej niz: jeden raz w trzech
punktach na 1000 m* warstwy, w przypadku okreslenia wartosci Is, jeden raz w trzech
punktach na 2000 m* warstwy w przypadku okreslenia pierwotnego i wtdrnego modutu
odksztatcenia.

Wyniki kontroli zageszczenia robot Wykonawca powinien wpisywa¢ do dokumentow
laboratoryjnych. Prawidlowo$¢ zageszczenia konkretnej warstwy nasypu lub podtoza pod
nasypem powinna by¢ potwierdzona przez Inzyniera wpisem w dzienniku budowy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny).

Objetos¢ ukopu i dokopu bedzie ustalona w metrach szesciennych jako réznica
ogolnej objetosci nasypow 1 ogolnej objetosci wykopow, pomniejszonej o objetos¢ gruntow
nieprzydatnych do budowy nasypow, z uwzglednieniem spulchnienia gruntu, tj. procentowego
stosunku objetosci gruntu w stanie rodzimym do objgto$ci w nasypie.

Objetos¢ nasypoéw bedzie ustalona w metrach szesciennych na podstawie obliczen z
przekrojow poprzecznych, w oparciu o poziom gruntu rodzimego lub poziom gruntu po
usunigciu warstw gruntéw nieprzydatnych.

Objetos¢ odkladu bedzie okreslona w metrach szeSciennych na podstawie obmiaru
jako roznica objetosci wykopow, powigkszone] o objetos¢ ukopow 1 objetosci nasypow, z
uwzglednieniem spulchnienia gruntu i zastrzezen sformutowanych w punkcie 5.4.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru podano w ST D-02.00.01 pkt. 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m® nasypow obejmuje:



prace pomiarowe,

oznakowanie robot,

pozyskanie gruntu z ukopu jego odspojenie i zatadunek na $rodki transportowe,
transport urobku z ukopu na miejsce wbudowania,

wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,

zageszczenie gruntu,

profilowanie powierzchni nasypu, rowow 1 skarp,

wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,

odwodnienie terenu robot,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w
specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwigzanych podano w ST D-02.00.01 pkt. 10.

VVVVVVVVYVYV

D-04.00.00. PODBUDOWY.

D-04.01.01. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM
PODLOSA.
1. CZESC OGOLNA .

1.1.Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i
zaggszcezaniem podtoza gruntowego przy remoncie drogi gminnej w Bukowiu

1.2. Zakres stosowania ST .

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1. ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”.

1.3.Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4.Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5.0go6lne wymagania dotyczace robot.
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt.
1.5.
2. MATERIALY.
Nie wystepuja.
3. SPRZET.

Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

- Innego sprzgtu dopuszezonego przez Inzyniera.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci
gruntu podioza.



4. TRANSPORT.

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu.

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét.

Wykonawca powinien przystapic do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszczenia podtoza bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwiazanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszczania podloza jest mozliwe wylgcznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podiozu nie moze
odbywac’hsi_e; ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzcnni.

5.3. Wykonanie koryta.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢
wczesniej

przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi 1 w rzedach rownoleglych do osi drogi lub w
inny sposob

zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢
naciggniecie

sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzgtu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w
ktorym prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac¢ recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie
maszyn, na przykiad na poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakresie. Sposob
wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp .

} Profilowanie i1 zaggszczenie podloZa nalezy wykonac¢ zgodnie z zasadami okreslonymi
w pkt. 5.4.

5.4. Profilowanie i zag¢szezanie podloza.

Przed przystqpieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszczen.
Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza Zaleca sig, aby
rzedne terenu przed proﬁlowanlem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz prolektowane rzedne
podtoza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w
podiozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na
glebokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rzgdnych wysokosciowych.
Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystqplc do jego zageszczania. Wilgotnos¢
gruntu podloza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancjg od -20% do +10%.
Oceny zaggszczenia dokonuje si¢ na podstawie wskaznika zageszczenia Is. Wymagane jest
uzyskanie wskaznika zaggszczenia nie mniejszego niz 1,0. Wskaznik zageszczenia nalezy
okresla¢ zgodnie z BN-7718931-12.
Zageszczenie gruntu na ocenianym odcinku uznaje si¢ za zgodne z wymaganiami, jezeli
spelniony jest jeden z warunkow:
a) w przypadku liczby pomiaréw wartosci Is mniejszej od 10 wszystkie wyniki sa nie
mniejsze od warto$ci wymaganej;
b) w przypadku liczby pomiaréw co najmniej 10 warto$¢ Srednia wskaznika zageszczenia Is
jest nie mniejsza od wartoSci wymaganej, a wspotczynnik zmienno$ci zs wskaznika
zageszezenia I nie przekracza 2,5 %j;



c) w przypadku liczby pomiar6w co najmniej 10, gdy wspotczynnik zmiennosci zs
wskaznika zageszczenia Is okaze si¢ wigkszy od 2 ,5 %, warto$¢ Srednia wskaznika
zageszezenia Is jest wieksza od wymaganej co najmniej o 60 % odchylenia standardowego
Ss.

Jako zastgpcze kryterium oceny wymaganego zageszczenia gruntow, dla ktorych trudne
jest pomierzenie wskaznika zageszczenla Is, przyjmuje sie wartoS¢ wskaznika odksztalcenia
lo wg zalacznika B do PN-S-02205, rownego stosunkowi moduldéw odksztalcenia wtornego
E, do pierwotnego E; Wskaznik odksztalcenia Io nie powinien by¢ wiekszy niz:

a) dla zwirow, pospotek i piaskow - 2,2

b)l_ dla gruntow drobnoziarnistych o rownomiernym uziarnieniu (pytow , glin, glin pylastych,

glin

zwigztych, itéw) -2,0

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zag¢szczonego podloza.

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkme 6.2 powinny byc naprawione przez spulchnienie do glebokosci co
najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtorne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot.
Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt. 6.

6.2. Badania w czasie robot.

6.2.1. Szerokos¢ koryta (profilowanego podloza).

Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci
projektowanej o wigcej niz +10 cm 1 -5 cm.

6.2.1. Rownosc koryta (profilowanego podloza).

Nierownosci podtuzne koryta i1 profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg
zgodnie z normg BN-68/8931-04 [4].

Nier6wnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa

tata. Nieréwnos$ci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.3. Spadki poprzeczne.

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z
dokumentacjg projektowg z tolerancja + 0,5%.

6.2.4. Rzedne wysokosciowe.

Roéznice pomigdzy rzednymi wysokoSciowymi koryta lub wyprofilowanego
podtoza i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 c¢cm, -2 cm.

6.2.5. Zageszcezenie koryta (profilowanego podloza).

Zageszczenie podloza w korycie nalezy sprawdza¢ do gltebokosci 0,5 m od powierzchni
podtoza.

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 nie
powinien

by¢ mniejszy niz 1,0.

Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ porOwnanie wartosci modutow
odksztatcenia, to

warto$¢ stosunku  wtornego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreSlonych
zgodnie

z zalacznikiem B do PN-S-02205 nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢ gruntu
podioza

powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg+2 % w gruntach niespoistych i od -
2%do+0



% w gruntach spoistych.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego
podloza).

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wicksze odchylenia cech
geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie
do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrdOwnanie i powtorne zageszczenie. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT.

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PELATNOSCI.

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odktad
lub nasyp,

- profilowanie dna koryta lub podtoza,

- zageszczenie,

- utrzymanie koryta lub podloza
przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji

technlcznej

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa ineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obcrc;zeme plyta

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni
planografem 1 tatg

5. BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

D -04.04.04 PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z wykonaniem podbudow z thucznia
kamiennego przy remoncie
drogi gminnej w Bukowiu

1.3. Zakres robét objetych ST

Podbudowe z ttucznia kamiennego wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako: - podbudowe zasadnicza.

Okreslenia podstawowe



Podbudowa z thucznia kamiennego - cze¢$¢ konstrukcji nawierzchni skladajgca si¢ z
jednej lub wigcej warstw no$nych z thucznia i klinca kamiennego.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z thucznia, wg PN-S-96023
[9], sa:

- kruszywo tamane zwykte: thuczen i kliniec, wg PN-B-11112 [8],

- woda do skropienia podczas walowania i1 klinowania.

2.3. Wymagania dla kruszyw

[D]o wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastepujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-
11112 [8]:
- thuczen od 31,5 mm do 63 mm,
- kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
- kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.
Jako$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8],
okreslonymi dla:
- klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadniczej,

3.SPRZET

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z thucznia kamiennego powinien

wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

a) rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadania ttucznia i klinca,

b) rozsypywarek kruszywa do roztozenia klinca,

c) walcow statycznych gladkich do zageszczania kruszywa grubego,

d) walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek ptytowych do klinowania kruszywa
grubego klincem,

€) szczotek mechanicznych do usuniecia nadmiaru klinca,

f) walcow ogumionych lub stalowych gtadkich do koncowego dogeszczenia,

0) przewoznych zbiornikéw do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowe tluczniowa powinno spelnia¢ wymagania okreslone w ST D-04.01.01
,,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza”.

Whbudowywanie i zageszczanie kruszywa

Podbudowe wykonujemy w dwoch warstwach .

Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubos$ci, przy uzyciu
uktadarki albo rowniarki. Grubo$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢
taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiagnegta grubos$¢ projektowana.

Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda
Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowiazany naprawi¢ wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

Badania w czasie robot 6.3.1.



Czestotliwos¢ oraz zakres badan i

pomiaréw

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan podano w tablicy 3.

Tablica 3.Czestotliwos¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z thucznia kamiennego

Czgstotliwo$¢ badan

Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalne Maksymalna powierzchnia
ilo$ci badan na podbudowg na jedno
dziennej dzialce badanie (M)
roboczej
1 [Uziarnienie kruszyw 2 600
2 |Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w
3 |kruszywie
4 |Zawarto$¢ ziarn nicforemnych w
5 [kruszywie
g Scieralnos¢ kruszywa 6000 1 przy kazdej zmianie
Nasigkliwos¢ kruszywa zrodta pobierania materiatow
Odpornos¢ kruszywa na dziatanie
mrozu
7’)‘1701""(\("{" ’7’)ﬂ1’ﬁf"7‘70’7f"7ﬂ1’{\

6.3.2. Badania wlasciwosci kruszywa

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z roztozonej warstwy, przed jej
zageszezeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

Badania petne kruszywa, obejmujace oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych w
pkt 2.3 powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce z czgstotliwoscig gwarantujaca
zachowanie jakos$ci robot 1 zawsze w przypadku zmiany zrodta pobierania materiatow oraz
na polecenie Inzyniera. Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce

W sposob losowy, w obecnosci Inzyniera.

Wymagania dotyczace nosnosci i cech geometrycznych podbudowy

Szerokos¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm,

-5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikow szerokos$¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od
szerokosci warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazang w

dokumentacji projektowe.
Réwnos¢ podbudowy

Nieroéwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata lub planografem, zgodnie z

norma BN-68/8931-04 [11].

Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata.
Nieréwnos$ci podbudowy nie mogg przekraczac:

- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych 1 tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja

projektowa z tolerancja + 0,5 %.
Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie

powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

Uksztaltowanie osi w planie

O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej




niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub o wiecej niz + 5 cm dla pozostatych drog.
Grubos¢ podbudowy

Grubos¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 2 cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

Nosnos¢ podbudowy

Pomiary nosnosci podbudowy nalezy wykona¢ zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna spetnia¢ wymagania dotyczace no$nosci, podane w tablicy
5.

Tablica 5. Wymagania no$nosci podbudowy zasadniczej w zalezno$ci od kategorii ruchu

Kategoria ruchu Minimalny modut odksztalcenia mierzony
przy uzyciu ptyty o $rednicy 30 cm (MPa)
Pierwotny M 'g Wtorny M'g
Ruch lekki Ruch lekko 100 140
$redni 1 Sredni 100 170

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocniczej mierzony ptytg o Srednicy 30 cm,
powinien

by¢ wigkszy od 50 MPa.

Zageszczenie podbudowy nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek wtornego modutu
odksztatcenia

M™ do pierwotnego modutu odksztatcenia M” jest nie wigkszyod 2,2.
il
Me

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z tlucznia
kamiennego.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m? podbudowy thuczniowej obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- przygotowanie podtoza,
- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
- roztozenie kruszywa,
- zageszczenie warstw z zaklinowaniem,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji
technlcznej
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10. Normy 2. PN-B-06714-15
1. PN-B-06714-12 3. PN-B-06714-16



10.

11.
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PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-42
PN-B-11112
PN-S-96023
BN-64/8931-02

BN-68/8931-

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
zawartosci

zanieczyszczen obcych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu
ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
ksztattu

ziarn

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
nasigkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
mrozoodpornosci metodg bezposrednig
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
zawartos$ci

zanieczyszczen organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
ScieralnosSci w bebnie Los Angeles

Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do
nawierzchni

drogowych

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia
y4

thucznia kamiennego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
odksztalcenia nawierzchni podatnych i podtoza
przez

obcigzenie plytg

Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci
nawierzchni

planografem i lata.



10.2. Inne dokumenty
Nie wystepuja.

D-05.00.00. NAWIERZCHNIE.

D- 05.03.05. NAWIERZCHNIE Z BETONU ASFALTOWEGO.

1. WSTEP.

1.1Przedmiot specyfikacji technicznej (ST).

Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
wykonaniem warstw konstrukcji nawierzchni z betonu asfaltowego przy remoncie drogi gminnej
w Bukowiu

1.2 Zakres stosowania ST.

Niniejsza ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg robdt wymienionych w pkt. 1.1. 1 obejmuja
wykonanie warstw konstrukcyjnych zgodnie z lokalizacjg okreslong w dokumentacji projektowe;.

1.4 Okreslenia podstawowe:

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralnego o
okreslonym sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2.Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednig ilo$cig
asfaltu wytworzona na gorgco, w okreslony sposob, spetniajaca okreslone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa utozona i zageszczona.
1.4.4. Podloze pod warstwe asfaltows - powierzchnia przygotowana do utozenia warstwy
z mieszanki mineralno-asfaltowej.

1.4.5.Asfalt uplynniony - asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalnikami.

1.4.6.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego
asfaltu w wodzie.

1.4.8. Kategoria ruchu (KR) - obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dobe.

1.4.9. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.
1.5.

2. MATERIALY.

2.1 Wymagania ogolne.

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-
M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 2.

2.2 Asfalt.



Do betonow asfaltowych dla kategorii ruchu KR 1-2 (droga poprzeczna, zjazd indywidualny)
zaleca si¢ stosowac asfalt drogowy D70 wg PN-C-96170:1965. Dopuszcza si¢ stosowanie
asfaltu D50 przeznaczonego na tras¢ zasadniczg.

Tabela 1 - Wymagania wobec materialéw do warstwy wiazacej z betonu asfaltowego.

Lp. |Rodzaj Kategoria ruchu
materialu Nr KR 1-2 KR 3-6

1. Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112:1996, |kI. [; II; gat. 1, KI. 1, 1IV;gat.
PN-B-11115;1998 a./ z surowca skalnego b./ z surowca |2 jw. 1,2Kl. I; gat. 1
sztucznego (SuSle pomiedziowe i stalownicze)

2. Kruszywo tamane zwvykte wg PN-B-11112:1996 Kl.I: 1l;gat. 1,2 |-

3. Swir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 KL I; 11 -

4. Grys 1 Swir kruszony z naturalnie rozdrobnionego KL I;11; gat. 1,2 [kl I, 117;gat. 1,2
surowca skalnego wg WT/MK-CZDP 84

5. |Piasek wag PN-B-11113:1996 gat. 1. 2 -

6. |Wypehiacz mineralny: a./ wg PN-5-96504:1961 podstawowy, podstawowy
b./ innego pochodzenia wg orzeczenia zastepezy pylty |-
laboratorium drogowego z odpylania, -

popioty lotne -
7. |Asfalt droaowy wg PN-C-96170:1965 D50. D70 ID50
1) tvlko pod wzgledem S$cieralnos$ci w bebnie kulowym,  te cechy jak dla gat. 1

Tabela 2 - Wymagania wobec materialow do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

Rodzaj materiatu

Kateqgoria ruchu

“P- N normy KR 1-2 KR 3-6
1. |Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112:1996: (K. I; 1I; gat. 1, 2 [kl. I; 117; gat. 1
a./ z litego surowca skalnego, ze skat: Jw. jw.
magmowych JW. -
przeobrazonych Jw. -
osadowych b./ z surowca sztucznego Jw. -
(zuzle pomiedziowe 1 stalownicze) c./ z surowca
naturalnie rozdrobnionego
2. [Kruszywo tamane zwvklte wg PN-B-11112:1996 KL I:1l:oat. 1.2 |-
3. |Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 KL I; 1 -
4. |Grys i zwir kruszony wg WT/MK-CZDP 84 kI I;1l, gat. 1,2 |-
5. |Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1,2 -
6. |Wypehiacz mineralny: a./ wg PN-S-96504:1961 podstawowy, podstawowy
b./ innego pochodzenia wg orzeczenia zastepezy pyty z
laboratorium drogowego odpylania,
popioly lotne z
wegla
kamiennego
7. __|Asfalt drogowy wag PN-C-96170:1965 D70 (zalecany) D50
"Tylko pod wzgledem $cieralnoéci w bebnie kulowym,  echy jak dlakll; 1

2.3 Wypehiacz.

Do warstwy Scieralnej dla kategorii ruchu KR3-6 nalezy stosowa¢ wypeliacz wapienny,
spelniajacy
wymagania okreslone w PN-S-96504:1961 dla wypelniacza podstawowego
Dla kategorii ruchu KR 1-2 dopuszcza si¢ stosowanie wypelniacza innego pochodzenia wg tabeli
1

1 2 na podstawie orzeczenia laboratoryjnego i za zgodg Inzyniera.
Przechowywanie wypetniacza powinno by¢ zgodne z PN-S-96504:1961.

2.4 Kruszywo.




W zalezno$ci od kategorii ruchu i warstwy nalezy stosowa¢ kruszywa podane w tabeli 11 2.
Skfadowanie kruszywa powinno si¢ odbywa¢ w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego
frakcjami.

2.5 Emulsja asfaltowa kationowa.

Nalezy stosowa¢ drogowe kationowe emulsje asfaltowe K1-60 spetniajace wymagania
okreslone w WT. EmA-99.

2.6 Srodek adhezyjny.

Decyzje dotyczaca ewentualnego zastosowania srodka adhezyjnego podejmie Inzynier na
podstawie

wynikOw prob przyczepnosci asfaltu do kruszywa dostarczonych przez Wykonawce.
Moga by¢ stosowane jedynie Srodki adhezyjne posiadajace aprobate techniczng IBDIM 1 atest
producenta.

Srodki adhezyjne nalezy stosowac zgodnie z warunkami podanymi w aprobacie techniczne;.

3. SPRZET.

3.1. Wymagania ogolne.
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego.

Wykonawca przystepujac do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien
wykazaé su; mozliwoscig korzystania z nastgpujgcego sprzgtu:

wytwoérni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub cigglym, do wytwarzania

mieszanek mineralno -asfaltowych,

uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczanego,

skrapiarek,

walcoéw lekkich, srednich i cigzkich stalowych gladkich,

walcéw ogumionych,

samochodow samowytadowczych z przykryciem brezentowym.

4. TRANSPORT.

4.1 Wymagania ogolne.

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania og6lne" pkt.
4.

4.2 Transport materialow.

4.2.1 Asfalt.

Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.
4.2.2\Wypekiacz.

Wypehiacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przeznaczonych do przewozu materiatéw

sypkich, umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mozna przewozi¢ dowolnymi S$rodkami transportu, w sposob

zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.
4.2.3Kruszywo .

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i

nadmiernym zawilgoceniem.
4.2.4 Mieszanka betonu asfaltowego.

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowyladowczymi
wyposazonymi

w pokrowce brezentowe. W czasie transportu mieszanka powinna by¢ przykryta pokrowcem.
CZélS_ transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2
godziny

z jednoczesnym spetnieniem warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca sie¢ stosowanie samochodow termosow z podwojnymi $ciankami skrzyni wyposazonej
W system grzewczy.



5. WYKONANIE ROBOT.

5.1 Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 5.
5.2 Projektowanie mieszanki mineralno - asfaltowe;j.

Przed przystgpieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt skladu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki
badan laboratoryjnych i probki materiatdow pobrane w obecnosci Inzyniera. Projektowanie
mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

doborze sktadnikow mieszanki,

doborze optymalnej ilosci asfaltu

okresleniu jej wlasciwosci 1 poréwnaniu wynikow z zalozeniami projektowymi. Krzywa
uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartosci asfaltu podano odpowiednio w tabeli 3 i 4.
Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek
wykonanych wg metody Marshalla; probki powinny spetnia¢ odpowiednie wymagania podane w
tabeli 51 6 Ip. 176.
Wykonana warstwa z betonu asfaltowego powinna spetnia¢ odpowiednie wymagania podane w
tabeli 516 Ip. 7/8.
Tabela 3 - Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej do warstwy
Wi];azilazcej, wzmacniajacej i wyrownawczej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci
asfaltu

Wymiar oczek sit#, |Kategoria ruchu
mm Zawarto$¢ asfaltu [KR 1-2 KR 3-6

Mieszanka mineralna, mm

0/20 0/20 0/16*
Przechodzi przez:
25.0 100 100
20,0 87-5-100 87-5-100 100
16,0 75-5-100 77-5-100 87-5-100
12.8 65-5-93 66-5-90 77-5-100
9,6 5786 56781 67°89
8,0 5281 50175 60783
6,3 47776 45"67 54773
40 40767 36755 42760
2,0 30-i-55 25-5-41 30-5-45
(zawartos¢ (45"70) (59/75) (55"70)
frakcji grysowej)
0,85 20-i-40 16-5-30 20-i-33
0,42 13-5-30 9-5-22 13-5-25
0,30 10-5-25 7-"19 10-s-21
0,18 6-5-17 5-715 7-5-16
0,15 57-15 574 6714
0,075 ] N7 aMN7 578
Orientacyjna 43758 4,015,5 4,3"58
zawarto$¢ asfaltu w
mieszance min-asfalt.

* tylko do wyrownan wykonywanych wg ST D-04.08.01.

Tabela 4 - Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej do warstwy
scieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu

Wymiar oczek sit #, Kateqoria ruchu

mm Zawarto$¢ asfaltu KR 1-2 KR 3-6
Mieszanka mineralna, mm
0/12,8 0/16

Przechodzi przez:




20,0 100 100
16,0 907100 907100
12,8 807100 807100
9,6 697100 70788
8.0 62-5-93 63-5-80
6.3 56-5-87 55-5-70
40 45-5-76 44-5-58
2,0 35-5-64 30-5-42
(zawarto$¢ frakcii grysowei) (36765) (58770)
0,85 26750 18728
042 19739 12720
0,30 17733 10"18
0,18 13-5-25 8-5-15
0,15 12-5-22 7-5-14
0,075 7-5-11 6-5-9
Orientacyjna zawarto$¢ asfaltu w 5,076,5 4,8"6,0
mieszance mineralno-asfaltowej, %, m/m

Tabela 5 - Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych i warstwy
WwiaSacej, wzmacniajacej i wyréwnawczej z betonu asfaltowego

Lp. [Wlasciwosci Kateqgoria ruchu

KR 1-2 KR 3-6
1 Uziarnienie mieszanki, mm 0/20 0/20
2 Modul sztywnosci pelzania™, MPa nie wymaga sie  [>16,0
3 Stabilno$¢ wg metody Marshalla w temperaturze >80 >11,0

60°C, zageszczonych 2x75 uderzen, kN

4 Odksztalcenie probek j.w., mm 2,005,0 15,0
5 Wolna przestrzen w probkach j.w.,%, v/v 4,018,0 4,078.0
6 Wypehienie wolnej przestrzeni w probkach j.w., % [65,0"80,0 <75,0
7 Wskaznik zageszczenia warstwy, % > 08,0 > 98,0
8 Wolna przestrzen w warstwie v/v .% 4.5"9,0 4,5"9,0

1) — oznaczony wqg wvtycznych — IBDiM, Zeszvt nr 48, dotvczy tvlko fazy projektowania

Tabela 6 - Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych i warstwy
scieralnej z betonu asfaltowego

Lp. |Wiasciwosci Kateaoria ruchu
KR 1-2 KR 3-6
1 Uziarnienie mieszanki, mm 0/12,8 0/16
2 Modut sztywnosci pelzania™, MPa nie wymaga sie |> 14
3 Stabilnos¢ wg Marshalla w temperaturze 60°C, kN > 55" >10,0°
4 Odksztalcenie probek j.w.. mm 2,0°"5,0 2,0M5
5 Wolna przestrzen w probkach j.w..%. v/v 15M5 2.0M.0
6 Wypeklienie wolnej przestrzeni w probkach i.w., % 75,0"90,0 78,0"86.0
7 Wskaznik zageszczenia warstwy, % > 98.0 >98.0
8 Wolna przestrzen w warstwie v/v .% 1,575.0 3,005,0

1) - oznaczony wg wytycznych - IBDIM, Zeszyt nr 48, dotyczy tylko fazy projektowania

recepty
2) - probki zageszczone 2 x 50 uderzen

5.3 Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej.

Mieszanke mineralno-asfaltowg produkuje si¢ w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub cigglym
zapewniajacej prawidlowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenie i wymieszanie oraz

zachowanie
temperatury sktadnikow i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowe;j.
Dozowanie skladnikéw powinno by¢ wagowe 1 zautomatyzowane oraz zgodne z recepta.
Dopuszcza




si¢ dozowanie objetosciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmlany jego gestosci w zaleznosci od
temperatury. Tolerancje dozowania sktadnikow moga wynosi¢ nie wigcej niz+2% w stosunku do
masy

sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanie srodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany do asfaltu
w sposob 1 w ilosciach okreslonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by¢ ogrzewany w sposob posredni, z ukladem termostatowania,
zapewniajacym utrzymanie statej temperatury z tolerancjg+5°C.

Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku powinna wynosic:

dla asfaltu D50 145°CH-165°C

dla asfaltu D70 140°C*160°C Kruszywo powinno by¢ wysuszone 1 tak podgrzane, aby
po dodaniu wypelniacza, destruktu asfaltowego i asfaltu uzyskac¢ wtasciwg temperaturg
mieszanki mineralno- asfaltowej Minimalna 1 maksymalna temperatura mieszanki mineralno-
asfaltowej powinna wynosic:

z asfaltem D50 140°CH-170°C

dla asfaltu D70 135°CH-165°C Mieszanka mineralno-asfaltowg przegrzana (z oznakami
niebieskiego dymu w czasie wytwarzania) oraz o temperaturze nizszej od wymaganej powinna
by¢ potraktowana jako odpad produkcyjny.

5.4 Przygotowanie podloza.

Podloze pod warstwy $cieralne stanowia warstwy wigzace z betonu asfaltowego wykonane wg
niniejsze] ST.
Podtoze pod warstwe wiazacg na trasie zasadniczej stanowi:

> podbudowa z betonu asfaltowego wg ST D-04.07.01

> warstwa wzmacniajaca z betonu asfaltowego wg ST D-05.03.05,

> warstwa wyrownawcza z betonu asfaltowego ,

> istniejgca jezdnia po frezowaniu,

zgodnie z lokalizacjg okreslona w dokumentacji projektowe;.

Powierzchnia podtoza powinna by¢ sucha i czysta. Nieréwnosci
podloza nie powinny by¢ wigksze od podanych w tabeli 7.

Tabela 7 - Maksymalne nier6wnosci podloza, mm

Lp. |(Droga Podloze pod warstwe
Scieralng wi1373c3

1 Trasa zasadnicza 6 9

2 Ziazdy

12 15
w przypadku gdy nierownosci podtoza sg wigksze od podanych w tablicy 7, podtoze nalezy
wyrownac poprzez frezowanie lub/i utozenie nowej warstwy wyrownawczej.
Przed roztozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podtoze nalezy skropi¢ emulsja
asfaltowg. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji podano w tablicy 8.

Tabela 8 - Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji

Lp. |Podloze do wykonania warstwy z|Ilos¢ asfaltu po
mieszanki betonu asfaltowego odparowaniu wody z emulsji
1 Podbudowa asfaltowa, podbudowa MCE,|0,3”0,5
asfaltowa warstwa wzmacniajaca lub
wyréwnawcza
2 Warstwa z kruszywa stabilizowanego|0,570,7
mechanicznie
3 Nawierzchnia po frezowaniu 0,2"0,5
Przy skrapianiu warstwy wigzacej przed ulozeniem warstwy S$cieralnej, ilo$¢ asfaltu (po
odparowaniu) powinna wynosi¢ 0,1°0,3 kg/m?.
Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie
wody. Orientacyjny czas wyprzedzenia Wynosi co najmniej:

0,5 h przy iloéci 0,2 +m 0,5 kg/m emulsji,

2h przy ilosci 0, 5+m 1,0 kg/m? emulsji. Powierzchnie czolowe kraweznikow, wlazow,
wpustow itp. urza,dzen powinny by¢ pokryte asfaltem lub innym materialem uszczelniajacym
zaakceptowanym przez Inzyniera.

5.5 Warunki przystgpienia do robét.



Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia w
ciggu doby byla nie nizsza od 100C. Nie dopuszcza si¢ uktadania warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podczas opadoéw atmosferycznych oraz silnego wiatru (V>16 m/s).

Whbudowanie i zageszczenie warstwy z betonu asfaltowego.

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowana uktadarka wyposazong w
uktad
z automatycznym sterowaniem grubos$ci warstwy i utrzymaniem niwelety zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa.
Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by¢ nizsza od minimalnej temperatury
mieszanki
podanej w pkt. 5.3.
Zageszczenie mieszanki powinno odbywac si¢ zgodnie ze schematem przejs¢ walca ustalonym na
odcinku prébnym.
Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zageszczania powinna wynosi¢ nie mniej niz:

dla asfaltu D50 1300C,

dla asfaltu D70 1250C. Zageszczanie nalezy rozpocza¢ od krawedzi nawierzchni ku
srodkowi. Wskaznik zageszczenia utozonej warstwy powinien by¢ > 98,0 %.

Zlacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegte lub prostopadte do osi
drogi. Ztacza w konstrukeji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzglgdem siebie co
najmniej 15 cm. Ztacza powinny by¢ calkowicie zwiagzane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w
jednym poziomie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1 Ogoélne zasady kontroli jakoSci robot.
Zasady ogo6lne kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt. 6.
6.2 Badania przed przystgpieniem do robot.

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania pelne lepiszcza,
wypelniacza, kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawi¢
wyniki tych badafi Inzynierowi do akceptacji. Badania peine nalezy takze wykona¢ przy zmianie
pochodzenia materiatu. W takim przypadku powinna zosta¢ réwniez opracowana nowa recepta
laboratoryjna na mieszank¢ mineralno-asfaltowa.

6.3 Badania w czasie robot.

6.3.1Sklad mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-
04001:1967. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjng z tolerancja okreslong w tabeli 9.

6.3.2 Uziarnienie mieszanki mineralnej.

Uziarnienie mieszanki mineralnej nalezy bada¢ na kruszywie uzyskanym po ekstrakcji. Krzywa
uziarnienia powinna by¢ zgodna z zaprojektowang w recepcie laboratoryjne;.

6.3.3 Badanie wlasciwosci asfaltu.

Dla kazdej cysterny nalezy wykonac¢ badania sprawdzajace w zakresie:
penetracji w temp. 25 oC,
temperatury micknienia PiK. Asfalt z dostawy nalezy uzna¢ za przydatny do
produkcji przy réwnoczesnym spetnieniu nastepujacych warunkow:
wyniki badan sprawdzajacych j.w. sa zgodne z wymaganiami okreslonymi w pkt. 2.2 ,
wyniki badan pelnych wykonanych przez producenta asfaltu, stanowigce atest zatgczony do
dostawy, sg zgodne z wymaganiami okreslonymi w pkt. 2.2.

6.3.4 Badanie wlasciwosci wypelniacza.

Na kazde 100 Mg zuzytego wypelniacza nalezy okresli¢, zgodnie z pkt. 2.3, wlasciwosci
wypetniacza w zakresie:

uziarnienia,

wilgotnosci.

6.3.5 Badanie wlasciwosci kruszywa.
Z czgstotliwos$cia podang w tabeli 10 nalezy okresli¢c wlasciwosci kruszywa wg zakresu badan



niepetnych, zgodnie z pkt. 2.4.
6.3.6 Pomiar temperatury skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej.
Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu temperatury

na skali odpowiedniego termometru zamocowanego na otaczarce. Temperatura powinna byc
zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej i w ST.

6.3.7 Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej.

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu
termometru w mieszance i odczytaniu temperatury. Temperatura moze by¢ rowniez odczytywana
lub rejestrowana automatycznie z urzadzenia pomiarowego zainstalowanego w otaczarce.
Doktadno$¢ pomiaru +20C. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w
recepcie i w ST,

6.3.8 Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu w

czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowania. Wlasciwosci mieszanki mineralno-

asfaltowej Wtasciwosci mieszanki mineralno- -asfaltowej nalezy okresla¢ na probkach

éasgf;szczonych metodg Marshalla. Wyniki powinny by¢ zgodne z receptg laboratoryjng i tabelg 5 i
T.

6.4 Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci warstw nawierzchni z betonu

asfaltowego.

6.4.1 Szerokos¢ warstwy .

Szeroko$¢ warstwy z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa, z
tolerancjg +5 cm. Szerokos$¢ warstwy asfaltowej nizej potozonej, nie ograniczonej kraweznikiem
lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna by¢ szersza z kazdej strony co najmniej
o grubo$¢ warstwy na niej potozonej, nie mniej jednak niz 5 cm.

6.4.2 R6wnos¢ warstwy.
Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-68/8931-04 nie
powinny by¢ wigksze od podanych w tabeli 12.

Tabela 12 Dopuszczalne nieréwnosci warstw asfaltowych, mm

Lp. |[Droga Warstwa Warstwa
Scieralna wiavaca

1 Trasa zasadnicza 4 6

2 Zijazdy 9 12

6.4.3 Spadki poprzeczne warstwy.

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢
zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja +0,5%.

6.4.4 Rzgdne wysokosciowe.

Rzedne wysokosciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancjg+1
cm.

6.4.5 Uksztaltowanie osi w planie.

O$ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancja 5
cm.

6.4.6 Grubos¢ warstwy.

Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa, z tolerancjg+10%.

6.4.7 Ztacza podluzne i poprzeczne.

Zycza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi.
Zycza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzglgdem siebie co najmniej 15
cm. Zlgcza powinny by¢ calkowicie zwigzane, a przylegajagce warstwy powinny by¢ w jednym
poziomie.

6.4.8 Krawedz, obramowanie warstwy.

Warstwa Scieralna przy opornikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna wystawac od 3 do
5 mm ponad ich powierzchnie. Warstwy bez opornikow powinny by¢ wyprofilowane, a w
miejscach gdzie zaszta konieczno$¢ obciecia - pokryte asfaltem.



6.4.9 Wyglad warstwy.

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednorodng teksture, bez miejsc
przeasfaltowanych porowatych, tuszczacych si¢ 1 spgkanych.

6.4.10 Zageszczenie warstwy i wolna przestrzen w warstwie.

Zageszczenie 1 wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w
recepcie laboratoryjnej i w ST.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarow3 jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy wigzacej lub Scieralnej z
betonu asfaltowego, wg Dokumentacji Projektowe;.

8. ODBIOR ROBOT.



8.1. Ogolne zasady odbioru robét.

Wyllionanli warstwa podlega odbiorowi wg zasad okreSlonych w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania
0g0lne” pkt. 8.

Odbioru robét nalezy dokonaé na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa,

ST 1 uprzednimi ustaleniami.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
] eZel_ikwszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt.6 i PN-S-96025:2000 daty
wyniKi

pozytywne.
W przypadku stwierdzenia usterek Inzynier ustali zakres wykonania robot poprawkowych, ktore
Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym z Inzynierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Cena 1 m? wykonanej warstwy obejmuje: prace
pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
zakup 1 dostarczenie materiatdw do wytworni,
opracowanie recepty laboratoryjnej,
oczyszczenie 1 skropienie podioza - w tym projekcie ujete w osobnej pozycji Przedmiaru,
wytworzenie mieszanki mineralno-bitumicznej, transport mieszanki do miejsca
wbudowania, rozlozenie i zageszczenie mieszanki, przeprowadzenie pomiaréw i badan
laboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy.
Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie
[8] PN-5-96025  asfaltowe. Wymagania.
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do

[9]1 PN-B-11111:1996  nawierzchni drogowych.Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do
[10] PN-B-11112:1996  nhawierzchni drogowych. Kruszywa mineralne.

Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
[11] PN-B-11113:1996 pjasek.

Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie,
[12] PN-C-04024:1991  znakowanie i transport.
Przetwory naftowe. Asfalty drogowe.
[13] PN-C-96170:1965 Drogi samochodowe. Mieszanki mineralno-bitumiczne.
[14] PN-S-04001:1967 Badania. Drogi samochodowe. Wypetiacz kamienny do

[15] PN-S-96504:1961 mag bitumicznych. Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci
[16] BN-68/8931-04.

10.2 Inne dokumenty.

[17] Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych. IBDiM 1997 r.
[18] Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99,IBDiM - 1999 r.

[19] Wytyczne techniczne oceny jakosci grysow i zwirdw kruszonych produkowanych z
naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonych do nawierzchni drogowych,
CZDP, Warszawa, 1984 r..



[20] Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwigkszonej odpornosci na odksztatcenia
trwate. Wytyczne oznaczania odksztatcenia i modutu sztywnosci mieszanek mineralno-
bitumicznych metoda pelzania pod obcigzeniem statycznym. IBDIM - Zeszyt 48/1995.

D-06.01.01. UMOCNIENIE SKARP

1. CZESC OGOLNA

11 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem umocnienia skarp przy remoncie drogi
gminnej w Bukowiu

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1. ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.3 Zakres sobét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
umocnieniem skarp, zgodnie z dokumentacjg techniczng: humusowanie, obsianie,

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.4. Humus - ziemia ro$linna (urodzajna).

1.4.5.Humusowanie - pokrycie skarpy lub rowu humusem w celu zapewnienia dobrego wzrostu
trawy.

1.4.7. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, 0dp0w1edn1m1 polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp objetymi niniejszg ST sa:
nasiona traw,

2.3 Nasiona traw.

Wybor gatunkéw traw nalezy dostosowaé do rodzaju gleby 1 stopnia jej zawilgocenia.
Zaleca si¢ stosowaé mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajace wymagania PN-
R-65023 [9].

3. SPRZET.

Wykonawca przystgpujacy do wykonania umocnienia powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z nastgpujacego sprzetu:

réwniarek,

walcow gladklch 1 zebrowanych,

ubijakéw o recznym prowadzeniu,

wibratoro6w samobieznych,

4. TRANSPORT.

Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1 Ogolne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 5.
5.2 Humusowanie.



Humusowanie powinno by¢ wykonywane od goérnej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi.
Warstwa humusu powinna sigga¢ poza gorng krawedz skarpy i poza podnéze skarpy nasypu
od 15 do 25 cm. Grubos¢ pokrycia ziemig roslinng powinna wynosi¢ od 5 do 20 cm w
zalezno$ci od gruntu wystgpujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powigzania warstwy humusu z gruntem, na powierzchni skarpy mozna
wykona¢ rowki poziome lub pod katem 300 do 450 o glebokosci od 15 do 20 cm, w odstgpach
co OHS do 1,0 m. UtoZzong warstwe humusu nalezy lekko zagesci¢ przez ubicie reczne lub
mechaniczne.

5.3 Obsianie nasionami traw.

Obsianie powierzchni skarp i rowoéw trawg nalezy wykonywaé¢ w odpowiednich
warunkach atmosferycznych w okresie wiosny lub jesieni.
Przed przystagpieniem do obsiewania nalezy wykona¢ humusowanie.
Duze powierzchnie terenéw (wysokie nasypy, glebokie wykopy) pozbawione ziemi
ro$linnej obsiewa si¢ bez ich uprzedniego humusowania, w nizej podany sposob:
powierzchnie skarpy i rowu bezposrednio po wysianiu na niej trawy skrapia si¢ woda,
przykrywa
pocieta stoma w ilosci ok. 400 g/m a nastepnie skrapia emulsjg asfaltowg lub asfaltem
uplynnionym, w ilosci ok. 400 g/m“; powierzchnie skarpy i rowu po wysianiu
trawy pokrywa sie gruntem poprzez lekkie grabienie
powierzchni skarpy. W okresie suszy nalezy systematycznie
zrasza¢ wodg obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robét i ich zgodnosci z ST, oraz na
sprawdzeniu daty waznosci $wiadectwa warto$ci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiarowa jest:
m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp i zielencéw umocnionych przez humusowanie.
8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1m? umocnienia skarp i zielehcow przez humusowanie
obejmuije: roboty pomiarowe i przygotowawcze, wbudowanie materiatu,
uporzadkowanie terenu,

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10. Normy.

1. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do
nawierzchni

2. PN-B-11113 drogowych. Zwir i mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do

5. PN-B-19701 nawierzchni
drogowych. Piasek

6. PN-S-02205 Cement. Cement powszechnego uzytku.
Sktad,

7. PN-R-65023 wymagania i ocena zgodnoscei

3 BN-88/6731- Drogi samochodowe. Roboty ziemne.
Wymagania |
badania

Materiat siewny. Nasiona ro$lin rolniczych
Cement. Transport i przechowywanie



10.2 Inne materialy.

1. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne.

D - 07.00.00. OZNAKOWANIE DROG I URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU.

D - 07.02.01- OZNAKOWANIE PIONOWE.
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru oznakowania pionowego przy remoncie drogi gminnej w Bukowiu

1.2. Zakres stosowania ST.

Ogolna specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1 .

1.3. Zakres robét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem i odbiorem oznakowania pionowego stosowanego na drogach, w postaci:
- znakow ostrzegawczych,
- znakdéw informacyjnych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1.Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lub tablicy z napisami albo symbolami,
zwykle umieszczony na konstrukcji wsporczej.

1.4.2.Tarcza znaku - element konstrukcyjny, na powierzchni ktérego umieszczana jest tresc
znaku. Tarcza moze by¢ wykonana z r6znych materiatow (stal, aluminium, tworzywa syntetyczne
itp.) - jako jednolita Iub sktadana.

1.4.3.Lico znaku - przednia cze$¢ znaku, stuzgca do podania tresci znaku. Lico znaku moze by¢
wykonane jako malowane lub oklejane (fohq odblaskowa lub nieodblaskowa). W przypadkach
szczegolnych (znak z przejrzystych tworzyw syntetycznych) lico znaku moze by¢ zatopione w
tarczy znaku.

1.4.4.Znak drogowy nieodblaskowy - znak, ktorego lico wykonane jest z materiatow zwyktych
(lico nie wykazuje whasciwosci odblaskowych).

1.4.5.Znak drogowy odblaskowy - znak, ktorego lico wykazuje wlasciwosci odblaskowe
(wykonane jest z materialu o odbiciu powrotnym - wspotdroznym).

1.4.6.Konstrukcja wsporcza znaku - stup (stupy), wysiegnik, wspornik itp., na ktorym
zamocowana jest tarcza znaku, wraz z elementami stuzagcymi do przymocowania tarczy (Sruby,
zaciski itp.).

2. MATERIALY.

Aprobata techniczna dla materialow.

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowego, na ktory nie ma normy, musi



posiada¢ aprobatg techniczng wydang przez uprawniong jednostkg. Znaki drogowe powinny mie¢
certyfikat bezpieczenstwa (znak ,,B”’) nadany przez uprawniong jednostke.

Materialy stosowane do fundamentow znakow.

Fundamenty dla zamocowania konstrukcj i wsporczych znakow mogg by¢ wykonywane jako:
-z betonu wykonywanego ,,na mokro”,
- inne rozwigzania zaakceptowane przez Inzyniera.
Klasa betonu powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa. Beton powinien odpowiadac
wymaganiom PN-B-06250 [1].

2.3.1.Cement.

Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim klasy 32,5, odpowiadajacy
wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2. Kruszywo.

Kruszywo stosowane do betonu powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [3]. Zaleca si¢
stosowanie kruszywa o marce nie nizszej niz klasa betonu.

2.3.3.Woda.
Woda do betonu powinna by¢ ,,odmiany 17, zgodnie z wymaganiami normy PN-B-32250 [6].
2.3.5. Prety zbrojenia.

Prety zbrojenia w fundamentach z betonu zbrojonego powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-B-
06251 [2].

2.4. Konstrukcje wsporcze.
2.4.1. Ogolne charakterystyki konstrukcji.

Konstrukcje wsporcze znakow pionowych nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg
projektowa 1 ST, a w przypadku braku wystarczajacych ustalen, zgodnie z propozycja Wykonawcy
zaakceptowang przez Inzyniera.

Rury - powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74219 [9], PN-H-74220

[10] Konce rur powinny by¢ obciete rowno i prostopadle do osi rury.

Pozadane jest, aby rury byly dostarczane o dtugosciach:

- doktadnych, zgodnych z zamdwieniem; z dopuszczalng odchytkg = 10 mm,

- wielokrotnych w stosunku do zamowionych dtugosci doktadnych ponizej 3 m z naddatkiem 5
mm na kazde cigcie 1 z dopuszczalng odchyltka dla catej dlugosci wielokrotnej, jak dla dlugosci
doktadnych.

Rury powinny by¢ proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powinna przekracza¢ 1,5 mm

nal

m dhugosci rury.

Rury powinny by¢ wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych przez normy (np. R 55, R 65,

18G2A): PN-H-84023-07 [15], PN-H-84018 [12], PN-H-84019 [13], PN-H-84030-02 [16] lub

Inne

normy.

Gwarancja producenta lub dostawcy na konstrukcje wsporcza.

W przypadku stupkéw znakéw pionowych ostrzegawczych i informacyjnych o standardowych
wymiarach oraz w przypadku elementow, stuzacych do zamocowania znakéw do innych obiektow
lub konstrukcji - gwarancja moze by¢ wydana dla partii dostawy.

2.5. Tarcza znaku.

2.5.1. Trwalos¢ materialéw na wplywy zewnetrzne.

Materialy uzyte na lico i tarcz¢ znaku oraz potgczenie lica znaku z tarcza znaku, a takze
sposdb wykonczenia znaku, muszg wykazywac petng odpornos¢ na oddziatywanie sw1at%a zmian
temperatury, wpltywy atmosferyczne 1 wystepujagce w normalnych warunkach odd21alywan1a
chemiczne (w tym korozje elektrochemiczng) - przez caly czas trwatosci znaku, okre$lony przez
wytworce lub dostawce.



2.5.2.Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku.

Producent lub dostawca znaku obowiazany jest przy dostawie okreslic,
uzgodniong z odbiorca, trwatos¢ znaku oraz warunki gwarancyjne dla znaku, a takze udostepnic¢ na
zyczenie odbiorcy: a) instrukcje montazu znaku,

b) dane szczegdtowe o ewentualnych ograniczeniach w stosowaniu znaku,

C) instrukcje utrzymania znaku.

2.5.3. Materialy do wykonania tarczy znaku.

Materiatami stosowanymi do wykonania tarczy znaku drogowego s3:
- blacha stalowa,
- blacha z aluminium lub stopéw z aluminium,
- inne materialy, np. sklejka wodoodporna, tworzywa syntetyczne, pod warunkiem uzyskania
przez producenta aprobaty technicznej.

2.5.4. Tarcza znaku z blachy aluminiowej.

Blacha z aluminium lub stopéw aluminium powinna by¢ odporna na korozj¢ w warunkach
zasolenia.
Wymagane grubosci:
- z blachy z aluminium dla tarcz znakéw wzmocnionych przetloczeniami lub
osadzonych w ramach co najmniej 1,5 mm,
-z blachy z aluminium dla tarcz ptaskich co najmniej 2,0 mm.
Powierzchnie tarczy nie przykryte folia powinny by¢ zabezpieczone przed korozja przy
zastosowaniu farby ochronnej lub powtoki z tworzyw sztucznych.
Wytrzymatos¢ dla tarcz z aluminium i stopéw z aluminium powinna wynosic:
- dla tarcz wzmocnionych przettoczeniem lub osadzonych w ramach, co najmniej 155 MPa dla
tarcz
ptaskich, co najmniej 200 MPa.

2.5.5.Warunki wykonania tarczy znaku.

Tarcza znaku musi by¢ réwna i gladka - bez odksztalcen plaszczyzny znaku, w tym
pofaldowan, wgig¢, lokalnych wgniecen lub nieréwnosci itp. Odchylenie ptaszczyzny tarczy znaku
(zwli(chrowanie, pofaldowanie itp.) nie moze wynosi¢ wigcej niz 1,5 % najwiekszego wymiaru
Znaku.

Krawedzie tarczy znaku muszg by¢ rowne 1 nieostre. Znieksztalcenia krawedzi tarczy
znaku, pozostale po ttoczeniu lub innych procesach technologicznych, ktorym tarcza ta (w znakach
drogowych sktadanych - segmenty tarczy) byta poddana, musza by¢ usunigte.

2.6. Znaki odblaskowe.
2.6.1.Wymagania dotyczace powierzchni odblaskowej.

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje si¢ z zasady przez oklejenie tarczy znaku materiatem
odblaskowym.

Wilasciwosci folii odblaskowej (odbijajacej powrotnie) powinny speinia¢ wymagania
okreslone w aprobacie techniczne;.

2.6.2.Wymagania jakosciowe znaku odblaskowego.

Folie odblaskowe uzyte do wykonania lica znaku powinny wykazywaé pelne zwigzanie z
tarcza znaku przez caly okres wymaganej trwalosci znaku. Niedopuszczalne sg lokalne
niedoklejenia, odklejania, ztuszczenia lub odstawanie folii na krawedziach tarczy znaku oraz na
jego powierzchni.

Sposob potaczenia folii z powierzchnig tarczy znaku powinien uniemozliwia¢ jej odlgczenie
od tarczy bez jej zniszczenia.

Przy malowaniu lub klejeniu symboli lub obrzezy znakéw na folii odblaskowe;,
technologia malowania lub klejenia oraz stosowane w tym celu materialy powinny by¢ uzgodnione
z producentem folii.

Okres trwatosci znaku wykonanego przy uzyciu folii odblaskowych powinien wynosi¢ od 7
do 10 lat, w zaleznos$ci od rodzaju materiatu.

Powierzchnia lica znaku powinna by¢ rowna i gladka, nie moga na niej wystepowac
lokalne nieréwnosci i pofatdowania. Niedopuszczalne jest wystepowanie jakichkolwiek ognisk
korozji, zarowno na powierzchni jak 1 na obrzezach tarczy znaku.



Doktadnos$¢ rysunku znaku powinna by¢ taka, aby wady konturéw znaku, ktére moga
powstaé przy nanoszeniu farby na odblaskowg powierzchni¢ znaku, nie byly wigksze niz:
- 2 mm dla znakow matych i $rednich,

- 3 mm dla znakow duzych i wielkich.

Powstale zacieki przy nanoszeniu farby na odblaskowa czg$¢ znaku nie powinny by¢
wigksze w kazdym kierunku niz:

- 2 mm dla znakéw matych i Srednich,
- 3 mm dla znakéw duzych i wielkich.

W znakach nowych na kazdym z fragmentdéw powierzchni znaku o wymiarach 4 x 4 cm nie
moze wystgpowac wigcej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamania, pgcherzyki) o wymiarach nie
w1e;kszych niz 1 mm w kazdym kierunku. Niedopuszczalne jest wystepowanie jakichkolwiek
zarysowan powierzchni znaku.

W znakach uzytkowanych na kazdym z fragmentow powierzchni znaku o wymiarach 4 x 4
cm dopuszcza si¢ do 2 usterek jak wyzej, o Wymlarach nie wiekszych niz 1 mm w kazdym
kierunku. Na powierzchni tej dopuszcza si¢ do 3 zarysowan o szerokosci nie wigkszej niz 0,8 mm i
catkowitej dtugosci nie wiekszej niz 10 cm. Na catkowitej dlugosci znaku dopuszcza sie nie wigcej
niz 5 rys szeroko$ci nie wigkszej niz 0,8 mm i dtugosci przekraczajacej 10 cm - pod warunkiem, ze
zarysowania te nie znieksztalcajg tresci znaku.

W znakach uzytkowanych dopuszcza si¢ rowniez lokalne uszkodzenie folii o powierzchni
nie przekraczajacej 6 mm* kazde - w liczbie nie wigkszej niz pi¢¢ na powierzchni znaku matego
lub $redniego
Uszkodzenia folii nie mogg znieksztalcac tresci znaku - w przypadku wystepowania takiego
znieksztalcenia znak musi by¢ bezzwlocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest wyst¢powanie jakichkolwiek rys, sig¢gajacych
przez warstwe folii do powierzchni tarczy znaku. W znakach uzytkowanych istnienie takich rys
jest dopuszczalne pod warunkiem, ze wystepujace w ich otoczeniu ogniska korozyjne nie
przekrocza wielkosci okreslonych ponize;.

W znakach uzytkowanych dopuszczalne jest wystepowanie po wymaganym okresie
gwarancyjnym, co najwyzej dwoch lokalnych ognisk korozji o wymiarach nie przekraczajacych 2,0
mm w kazdym kierunku na powierzchni kazdego z fragmentow znaku o wymiarach 4 x 4 cm. W
znakach nowych oraz w znakach znajdujacych si¢ w okresie wymaganej gwarancji zadna korozja
tarczy znaku nie moze wystepowac.

Wymagana jest taka wytrzymatos¢ polaczenia folii odblaskowej z tarczg znaku, by po
zgiegciu tarczy o 90 przy promieniu tuku zgigcia do 10 mm w zadnym miejscu nie uleglo ono
zniszczeniu.

Tylna strona tarczy znakéw odblaskowych musi by¢ zabezpieczona matowa farba
nieodblaskowg barwy ciemno-szarej (szarej naturalnej) o wspdtczynniku luminancji 0,08 do 0,10 -
wedlug wzorca stanowigcego zatacznik do ,Instrukeji o znakach drogowych plonowych [28]
Grubos¢ powtoki farby nie moze by¢ mniejsza od 20 mm. Gdy tarcza znaku jest wykonana z
aluminium lub ze stali cynkowanej ogniowo i cynkowanie to jest wykonywane po uksztattowaniu
tarczy - jej krawedzie moga pozosta¢ niezabezpieczone farbg ochronna.

3. SPRZET.

Sprzet do wykonania oznakowania pionowego.

Wykonawca przystepujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien wykazaé si¢
mozliwoscig korzystania z nastqpuj acego sprzetu:
- koparek kotowych, np. 0,15 m® lub koparek gasienicowych, np. 0,25 m?,
- Dbetoniarek przewoznych do wykonywania fundamentow betonowych ,,na mokro”,
- $rodkow transportowych do przewozu materiatow,
- przewoznych zbiornikow na wodg,4. transport.

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu.
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt.
4.

4.2. Transport materialéw do pionowego oznakowania drog.

Transport cementu powinien odbywa¢ si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [27].

Transport kruszywa powinien odbywac si¢ zgodnie z PN-B-06712 [3]. Transport znakow,
konstrukeji wsporczych i sprzetu (uchwyty, sruby, nakretki itp.) powinien si¢ odbywa¢ srodkami
trankspé)rtowyml W sposob uniemozliwiajacy ich przesuwanie si¢ w czasie transportu i
uszkKadzanie



5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét.

Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt.
5.
5.2. Roboty przygotowawcze.

Przed przystqpieniem do robot nalezy wyznaczy¢:
- lokalizacje znaku, tj. jego pikietaz oraz odlegto$¢ od krawedzi jezdni,

Punkty stab1hzu]qce miejsca ustawienia znakow nalezy zabezpieczy¢ w taki sposob, aby w
czasie trwania i1 odbioru robdt istniala mozliwo$¢ sprawdzenia lokalizacji znakow.

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego.

Konstrukcje wsporcze znakow - stupki powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg
pionowg i ST. ) o
Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:
- odchytka od pionu, nie wigcej niz + 1 %,
- odchytka w wysokosci umieszczenia znaku, nie wigcej niz + 2 cm,
- odchytka w odleglosci ustawienia znaku od krawedzi jezdni nie wiecej niz £ 5 cm, przy
zachowaniu minimalnej odlegto$ci umieszczenia znaku zgodnie z Instrukcja o znakach
drogowych pionowych [28].

5.5. Trwalos¢ wykonania znaku pionowego.

Znak drogowy pionowy musi by¢ wykonany w sposob trwaly, zapewniajacy peing
czytelno$¢ przedstawionego na nim symbolu lub napisu w catym okresie jego uzytkowania, przy
czym wpltywy zewnetrzne dziatajace na znak, nie moga powodowac znieksztatcenia tresci znaku.

5.6. Tabliczka znamionowa znaku.

Kazdy wykonany znak drogowy oraz kazda konstrukcja wsporcza musi mie¢ tabliczke
Znamionowa z:
a) nazwa, markg fabryczng lub innym oznaczeniem umozliwiajacym identyfikacje wytworcy lub

dostawcy,

b) datg produkc;ji,
C) oznaczeniem dotyczgcym materiatu lica znaku,
d) datg ustawienia znaku.

Zaleca si¢, aby tabliczka znamionowa konstrukcji wsporczych zawierata rowniez miesigc i
rok wymaganego przegladu technicznego.

Napisy na tabliczce znamionowe] musza by¢é wykonane w sposob trwaly i wyrazny,
czytelny w normalnych warunkach przez caty okres uzytkowania znaku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania materiatdow do wykonania fundamentéow
betonowych ,,na mokro”. Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter robot fundamentowych, na
wniosek Wykonawcy, Inzynier moze zwolni¢ go z potrzeby wykonania badan materiatléw dla tych
robot.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robot.

W czasie wykonywania robot nalezy sprawdzac:

- zgodno$¢ wykonania znakdéw pionowych z dokumentacja projektowa (lokalizacja, wymiary,
wysoko$¢ zamocowania znakow),

- zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiarow,

- poprawno$¢ ustawienia stupkow,

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiarowa jest szt. (sztuka), dla znakow konwencjonalnych
8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami



Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6, daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér ostateczny.

Odbidr robot oznakowania pionowego dokonywany jest na zasadzie odbioru ostatecznego.
Odbior ostateczny powinien by¢ dokonany po caltkowitym zakonczeniu robodt, na
podstawie wynikow pomiarow i badan jakosciowych okreslonych w punktach 2 1 5.

8.3. Odbior pogwarancyjny.
Odbioru pogwarancyjnego nalezy dokona¢ po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w ST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania pionowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- wykonanie fundamentow
- dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,
- zamocowanie tarcz znakow drogowych,
- przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE



Beton zwykty

10.1 Normy Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne
1. PN-B-06250 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
' Cement. Cement powszechnego wuzytku. Sklad,
2. PN-B-06251 wymagania i ocena zgodnoSci
3. PN-B-06712  npomieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia
4. PN-B-19701 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw
5. PN-B-23010 Elektryczne oprawy o$wietlenia zewngtrznego
Ochrona przed korozja. Klasyfikacja 1 okreSlenie
6. PN-B-32250 agresywnosci korozyjnej srodowiska
7. PN-E-06314 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogolnego
8. PN-H-04651  zastosowania
9. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno
ogolnego przeznaczenia
10. PN-H-74220 Cynk o "
Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymatosci.
11. PN-H-82200 ~Satunki . -
Stal niestopowa do utwardzania powierzchniowego
12. PN-H-84018 i ulepszania cieplnego. Gatunki
13.  PN-H-84019 %t;lgulrl]il(e:istopowa konstrukcyjna ogdlnego przeznaczenia.
14. PN-H-84020 Stal okreslonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do naweglania. Gatunki

15. PN-H-84023-07 Stal. Ksztaltowniki walcowane na goraco
Stal walcowana. Kgtowniki rOwnoramienne
16.  PN-H-84030-02 Dzwignice. Ogélne zasady projektowania stalowych
17. PN-H-93010  ustrojow nosnych _ _
18. PN-H-93401  Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania
19. PN-M-06515 IOballldanla { koropia. Powloki N L
chrona przed korozja. Powloki metalizacyjne cynkowe
24. PN-3-02205 aluminiowebng konstrukcjach stalowych 1 zeliwnych.
Wymagania i badania
25. BN-89/1076-02 Cement, Transport i przechowywanie.
27. BN-88/6731-08

10.2. Inne dokumenty.

28.Instrukcja o znakach drogowych pionowych. Tom I. Zasady stosowania znakow i urzadzen
gezpieczeﬁstwa ruchu. Zat. nr 1 do zarzadzenia Ministra Transportu 1 Gospodarki Morskiej z
nia
3 marca 1994 r. (Monitor Polski Nr 16, poz. 120).

D-08.00.00. ELEMENTY ULIC. D-
08.01.01. KRAWEZNIKI BETONOWE.

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej (ST), sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru krawgznikow betonowych na remoncie drogi gminnej w Bukowiu

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1. ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.

1.3.Zakres robot objctych ST.

ST obejmuje wszystkie roboty zwigzane z wykonaniem, kontrolg i odbiorem robot kraweznikoéw
betonowych na wyspach rozdzielajacych zgodnie z dokumentacjg techniczna:
krawezniki betonowe stojace 15x30 cm gat. 1 na tawie betonowej z oporem,



Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla
pieszychoraz

nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt.
1.5.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi sg: krawe¢zniki
betonowe, piasek na podsypke i do zapraw,
cement do podsypki i zapraw, woda, beton do
wykonania tawy pod krawezniki.

2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja.

Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].

W zalezno$ci od technologii i produkcji kraweznikow betonowych, rozrdznia si¢ odmiany:
1 - kraweznik betonowy jednowarstwowy,
2 - kraweznik betonowy dwuwarstwowy.

Przyktad oznaczenia krawegznika betonowego ulicznego (U), prostokatnego
(b)/, je(EnoiNarstwowego (1) o wymiarach 12 x 15 x 100 cm, gat. 1: Ub-1/12/15/100 BN-80/6775-
03/04 [15].

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne.

2.4.1. Ksztalt i wymiary.
Wymiary kraweznikéw betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchytki wymiarow kraweznikdw betonowych podano w tablicy 2.

Tablica 1. Wymiary kraweznikow betonowych

Typ Rodzaj | Wymiary kraweznikéw, cm
kraweznik| kraweznika
a b h C d r
U a 10 | 20 30 | mn.3 | min. 12 1,0
0 15 max. 7 | max. 15
10
D b 0 15 | 20 - - 1,0
12 | 25
10 | 25

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiar6w kraweznikéw betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchyitka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
| + 8 +12
b, h +3 +3

2.4.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia.

Powierzchnie kraweznikow betonowych powinny by¢ bez rys, peknigc 1 ubytkéw betonu, o
fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie elementow powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni 1 krawedzi elementow, zgodnie z BN-
80/6775-03/01 [14], nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i1 uszkodzenia kraweznikéw betonowych.

Dopuszczalna |



Rodzaj wad i uszkodzen wielko$¢ wad
i uszkodzen

Gatunek 1 Gatunek 2

Wklesto$é lub wypuklosé powierzchni kraweznikéw 2 3
Szczerbv i ograniczaiacych powierzchnie _
uszkodzenia gérne (Scieralne), mm niedopuszczalne

krawedzi i narozy

ograniczajacych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dlugo$é. mm. max 20 40
- gteboko$¢, mm, max 6 10

2.4.3. Skladowanie.

Krawe¢zniki betonowe mogg by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych,
posegregowane wedtug typow, rodzajow, odmian, gatunkow i wielkosci.

Krawezniki betonowe nalezy uktadaé z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych
0 wymiarach: grubos¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dlugos¢ min. 5 cm wigksza niz szerokosé
kraweznika.

2.4.4.Beton i jego skladniki.

2.4.4.1. Beton do produkcji kraweznikéw.

Do produkcji kraweznikow nalezy stosowaé beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.
W  przypadku wykonywania kraweznikow dwuwarstwowych, gorna (licowa) warstwa
kraweznikow powinna by¢ wykonana z betonu klasy B 30.
Beton uzyty do produkcji kraweznikéw powinien charakteryzowac
si¢: nasigkliwo$cia, ponizej 5%,
Scieralno$cig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla gatunku 2: 4 mm,
mrozoodpornoscig o wskazniku F-150 1 wodoszczelnos$cig okresowg o stopniu W-8,
zgodnie z normg PN-B-06250 [2].

2.4.4.2. Cement.
Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz
,»32,5” wg PN-B-19701

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [12].

2.4.4.3.Kruszywo.

Kruszywo powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo nalezy przechowywa¢ w  warunkach zabezpleczajqcych je  przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z kruszywami innych asortymentow, gatunkow 1 marek.

2.4.4.4 \Noda.
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [11].
2.5. Materialy na podsypke i do zapraw.

Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-
06712 [5], a do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem
portlandzkim klasy nie mniejszej niz ,,32,5”, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materialy na lawy.

Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowac, dla: a) tawy betonowej - beton klasy B
15, wg PN-B-06250 [2], ktorego sktadniki powinny odpowiada¢ wymaganiom punktu 2.4.4,

2.7. Masa zalewowa.

Masa zalewowa, do wypelnienia szczelin dylatacyjnych na gorgco, powinna odpowiadac
wymaganiom BN-74/6771-04 [13] lub aprobaty technicznej.

3. SPRZET.



3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt
3.

3.2. Sprzet .

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu: betoniarek do wytwarzania betonu i
zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej, wibratorow ptytowych, ubijakow
recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 4.

4.2. Transport kraweznikow.

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi.

Krawe¢zniki betonowe uktada¢ nalezy na Srodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w
czasie transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawaé poza $ciany $rodka transportowego
wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.3. Transport pozostalych materialéw.

Transport cementu powinien si¢ odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym S$rodkiem transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas
transplort_u kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed
rozpyleniem.

Mase zalewowa nalezy pakowa¢ w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport
powinien odbywac¢ sie w warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bebnow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét.

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 5.
5.2. Wykonanie koryta pod lawy.

Koryto pod fawy nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglgdnieniem w
szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zaggszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ cO najmniej
0,97 wedlug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw.

Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.3.1. Lawa betonowa.

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub
bezposrednio w korycie powinien by¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalezy
wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym nalezy stosowa¢ co 50 m
szczeliny dylatacyjne wypelione bitumiczng masg zalewow3.

5.4. Ustawienie krawgznikow betonowych.

5.4.1. Zasady ustawiania krawe¢znikéw.

Swiatlo (odleglo$¢ goérnej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno by¢ zgodne z
ustaleniami dokumentacji projektowej, a w przypadku braku takich ustalen powmno wynosi¢ od 10
do 12 cm, a w przypadkach wyjatkowych (np. ze wzgledu na ,,wyrobienie” $cieku) moze by¢
zmniejszone do 6 cm lub zwickszone do 16 cm.

Zewngtrzna $Sciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu kraweznika



obsypana piaskiem, zwirem, thuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie
ubitym.
Ustawienie kraweznikéw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2. Ustawienie kraweznikéw na lawie betonowe;j.

Ustawianie kraweznikéw na tawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce z piasku lub na
podsypce cementowo-piaskowej o grubosci 3 do 5 cm po zaggszczeniu.

5.4.3. Wypelnianie spoin.

Spoiny kraweznikoéw nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypelnic
zwirem, piaskiem lub zaprawa cementowo-piaskows, przygotowang w stosunku 1:2. Zalewanie
spoin kraw«;zmkow zaprawa cementowo-piaskowa stosuje sie¢ wylacznie do kraweznikoéw
ustawionych na tawie betonowe;j.

Spoiny kraweznikow przed zalaniem zaprawa nalezy oczysci¢ 1 zmy¢ woda. Dla
zabezpieczenia przed wplywami temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-
piaskowej i 0 spoinach zalanych zaprawa nalezy zalewa¢ co 50 m bitumiczng masg zalewowa nad
szczeling dylatacyjng tawy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot.

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robét.
6.2.1. Badania kraweznikéw.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatlow
przeznaczonych do ustawienia kraweznikow betonowych 1 przedstawi¢ wyniki tych badan
Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawegdziach elementu
zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dtugosci 1 glgbokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za

pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadno$cia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami
PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztaltu 1 wymiarow elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm
przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasSmy zgodnie z wymaganiami
tablicy 11 2. Sprawdzenie katow prostych w narozach elementow wykonuje si¢ przez
przytozenie katownika do badanego naroza 1 zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1 mm.

6.2.2. Badania pozostalych materialow.

Badania pozostatych materiatéw stosowanych przy ustawianiu kraweznikéw betonowych
powinny obejmowaé wszystkie witasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich
materiatow w pkt. 2.

6.3. Badania w czasie robét.

6.3.1. Sprawdzenie koryta pod lawg.

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu. Tolerancja dla
szerokos$ci wykopu wynosi &+ 2 cm. Zageszcezenie podtoza powinno by¢ zgodne z pkt 5.2..

6.3.2. Sprawdzenie taw.

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:
a) Zgodnos¢ profilu podl"uznego gornej powierzchni faw z dokumentacjg projektows.
Profil podhuzny goérnej powierzchni lawy powinien by¢ zgodny z projektowang
niweletg. Dopuszczalne odchylenia mogg wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m tawy.
b) Wymiary taw.
Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy.
Tolerancje wymiarow wynosza:
- dla wysokosci + 10% wysokosci projektowane;,
- dla szerokosci + 10% szeroko$ci projektowane;.
€) Réwnosé gornej powierzchni taw.
Rownos¢ gornej powierzchni fawy sprawdza si¢ przez przylozenie w dwoch punktach, na kazde
100 m fawy, trzymetrowej taty.



Prze$wit pomigdzy gorng powierzchnig fawy i przytozong fata nie moze przekracza¢ 1 cm.

e) Odchylenie linii faw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekraczac¢ i 2 cm na
kazde 100 m wykonanej tawy.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego kraweznika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki

pozytywne.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
wykonanie koryta pod tawe, wykonanie tawy, wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Cena wykonania 1 m kraweznika betonowego obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, dostarczenie
materialdw na miejsce wbudowania, wykonanie koryta pod
tawe, ew. wykonanie szalunku,
wykonanie tawy,
wykonanie podsypki,
ustawienie kraweznikow na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskowej),
utozenie bitumicznej tasmy uszczelniajacej,
wypelnienie spoin kraweznikdéw zaprawa,
ew. zalanie spoin masg zalewowa,
zasypanie zewnetrznej Sciany kraweznika gruntem i ubicie,
przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10 PRZEPISY ZWIAZANE.

10. Normy.

1.  PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3.  PN-B-06251 Roboty betonowe 1 zelbetowe

4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow 1 zapraw

5 PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego )

6. PN-B-10021 Prer]abrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru
cec

7. PN-B-11111 geometrycznych
Kruszywa  mineralne.  Kruszywa  naturalne

8. PN-B-11112 do
nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka

9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do
nawierzchni

10. PN-B-19701 drogowych
Kruszywa  mineralne.  Kruszywa  naturalne

11. PN-B32250 do

3 ) nawierzchni drogowych. Piasek
%:23 Em-gg;g;%-gg Cement. Cement powszechnego uzytku.
14. BN-80/6775- ~ Sklad, dnokel
03/01 wymagama 1 0C€na zgodnoscCi . .

Materialy budowlane. Woda do betondéw i zapraw

15. BN-80/6775- Cement. Transport i przechowywanie

03/04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy

16. BN-64/8845-02  nawierzchni

drog, ulic, parkingdw 1 torowisk tramwajowych.



Wspolne drég, ulic, parkingdbw 1 torowisk

wymagania i tramwajowych.

badania Krawezniki i obrzeza chodnikowe
Prefabrykaty Krawezniki uliczne. Warunki techniczne
budowlane z betonu.  ustawiania i

Elementy odbioru.

nawierzchni

10.2. Inne dokumenty.

Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt - Warszawa, 1979
11982r.



